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6.1 ソフトウエア・エージェント・アーキテクチャ 
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論文・業績リスト（２０１４年度） 

（第１G：IVAN Tanev・片桐 滋・大崎 美穂・武田 一哉） 

雑誌

[1] Y. Li, C. Miyajima, N. Kitaoka, and K. Takeda, “Evaluation method for aggressiveness of driving 

behavior using drive recorders,” IEEJ Journal of Industry Applications, Vol. 4, No. 1, pp. 59-66, Jan. 

2015. （査読あり）

[2] Y. Li, C. Miyajima, N. Kitaoka, and K. Takeda, “Driving scene retrieval with an integrated similarity 

measure using driving behavior and environment information,” IEEJ Transactions on Electronics, 

Information and Systems, Vol. 134, No. 5, pp. 678-685, May 2014. （査読あり）

国際会議

[3] S.Wang, I.Tanev and K.Shimohara, “Driver Safety Monitoring Based on Genetic Programming,”

SICE-2014, Sapporo, Japan, Sept. 9-12, 2014.                                  (査読あり)

[4] J.Huang, I.Tanev and K.Shimohara, Evolutionary Development of Electronic Stability Program for a 

Simulated Car in TORCS Environment, 2015 Congress on Evolutionary Computation (CEC-2015), 

Sendai, Japan, May 25-28, 2015 (in print)                                      (査読あり)

[5] M. Ohsaki, A. Miyazaki, S. Katagiri, H. Yokoi, and K. Takabayashi, “A Feature Consisting of Mean, 

Standard Deviation, and LPC Cepstrum for the Prediction of Liver Fibrosis Stages in Chronic 

Hepatitis C: Second Report using Optimal Cepstral Order,” Joint International Conference on Soft 

Computing and Intelligent Systems and International Symposium on Advanced Intelligent Systems 

SCIS&ISIS-2014, pp.1546-1549, Kitakyushu, Japan, December 3-6 2014.

 （査読あり）

[6] S. Katagiri: “How Can We Make a System Robust to Unseen Data?,” The Ararat

International Academy of Sciences, 6th World Congress, Jerusalem, Israel, Oct.24, 

2014.  （招待講演）（査読無し）

[7] Y. Li, C. Miyajima, N. Kitaoka, and K. Takeda, “Measuring aggressive driving behavior using 

signals from drive recorders,” 2014 IEEE International Conference on Intelligent Transportation 

Systems (ITSC 2014), pp. 1886-1887, Qingdao, China, Oct. 8-11, 2014.  （査読あり）

[8] T. Hirayama, S. Sato, K. Mase, C. Miyajima, and K. Takeda, “Analysis of peripheral vehicular 

behavior in driver’s gaze transition: Differences between driver's neutral and cognitive distraction 

states,” 2014 IEEE International Conference on Intelligent Transportation Systems (ITSC 2014), 

pp. 962-967, Qingdao, China, Oct. 8-11, 2014.  （査読あり）

[9] K. Sakoyama, C. Miyajima, N. Kitaoka, and K. Takeda, “Tracking roadside signage observed by 

drivers,” 2015 RISP International Workshop on Nonlinear Circuits, Communications and Signal 

Processing (NCSP ’15), 4 pages, March 2, 2015.   （査読あり）
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国内大会，研究会論文集

[10] 外越寛人，渡辺秀行，片桐滋，ル シュガン，堀智織，大崎美穂，“ビットストリング型遺

伝的アルゴリズムを用いた最小分類誤り学習の分析，”電子情報通信学会，信学技報

PRMU2014-100, MVE2014-62，pp. 171-176, Jan.23, 2015.     （招待講演）（査読なし）

[11] 白石裕之，渡辺秀行，片桐滋，ル シュガン，堀智織，大崎美穂，“大幾何マージン最小分

類誤り学習法におけるデータ分割法と未知標本耐性の関係について，”電子情報通信学会，

信学技報 PRMU2014-101, MVE2014-63，pp. 177-182, Jan.23, 2015.  （招待講演）（査読なし）

[12] 橋本哲也，北岡見生代，渡辺秀行，片桐滋，ル シュガン，堀智織，大崎美穂，“大幾何マ

ージン最小分類誤り学習法を用いた音声パターン認識，”日本音響学会春季研究発表会，

1-P-25, Mar.16, 2015.                     （招待講演）（査読なし）

[13] 落合 翼，松田 繁樹，渡辺秀行，Xugang Lu，堀 智織，片桐 滋，“線形変換ネットワーク

を用いて話者正規化学習されたディープニューラルネットワークによる教師なし話者適応,”

日本音響学会春季研究発表会，1-P-26, Mar.16, 2015.       （招待講演）（査読なし）

[14] 宮島千代美，武田一哉，“大規模運転データに基づく運転行動理解とモデル化，”日本ロボッ

ト学会第 32 回学術講演会, Sept. 4-6, 2014.                 （査読なし）

[15] 坪井優幸，宮島千代美，北岡教英，武田一哉，“スマートフォンを用いた車載ネットワーク

運転信号の推定，”電気・電子・情報関係東海支部連合大会, M3-8, Sept. 8-9, 2014.

（査読なし）

[16] 坪井優幸，宮島千代美，武田一哉，北岡教英，“スマートフォンによる CAN 信号のブライ

ンド推定，”計測自動制御学会システム・情報部門学術講演会 2014, SS2-7, Nov. 21-23, 2014.

（査読なし）

[17] 坂東誉司，竹中一仁，森真貴，谷口忠大，宮島千代美，武田一哉，“大規模運転行動コーパ

スに基づく運転行動の記号的予測とドライバ適合，”計測自動制御学会システム・情報部門

学術講演会 2014, SS2-9, Nov. 21-23, 2014.                                 （査読なし）

[18] 山﨑駿，宮島千代美，坂東誉司，人見謙太郎，江川万寿三，寺井仁，奥田裕之，平山高嗣，

鈴木達也，武田一哉，“自動運転環境下におけるドライバの視行動分析，”計測自動制御学会

システム・情報部門学術講演会 2014, SS2-12, Nov. 21-23, 2014.               （査読なし）

受賞

[19] K. Sakoyama, NCSP ’15 Student Paper Award, 2015年3月．   （共著者の受賞）
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論文・業績リスト（２０１５年度） 

（第 1G：IVAN Tanev，片桐 滋，大崎 美穂，武田 一哉） 

著書，編書

[1] 武田一哉，行動情報処理―自動運転システムとの共生を目指して，土井美和子（編），（社）

共立出版，東京，2016, 89pp. 

論文誌 

[2] 大崎美穂，松田健司，ワンペン，片桐滋，横井英人，高林克日己，“カーネルロジスティッ

ク回帰を用いた C型慢性肝炎の肝線維化ステージ推定，” 情報処理学会論文誌，vol.56，no.11，

pp.2117-2130，2015年 11月． （査読あり） 

国際会議 

[3] Jilin Huang, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Evolutionary Development of Electronic Stability 

Program for a Simulated Car in TORCS Environment, In Proceedings of the IEEE Congress of 

Evolutionary Computations (CEC-2015), Sendai, Japan, 25-28 May 2015, pp. 1474-1481 

（査読あり） 

[4] Jilin Huang, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Evolving a General Electronic Stability Program 

for Car Simulated in TORCS, In Proceedings of the IEEE Conference on Computational Intelligence 

and Games (CIG-2015), Tainan, Taiwan, 31 Aug - 2 September 2015, pp.446-453 

（査読あり） 

[5] Rahadian Yusuf, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Application of Genetic Programming and 

Genetic Algorithm in Evolving Emotion Recognition Module, In Proceedings of the IEEE Congress 

on Evolutionary Computation (CEC 2015), Sendai, Japan, 25-28 May 2015, pp.1444-1449 

（査読あり） 

[6] T. Ochiai, S. Matsuda, H. Watanabe, X. Lu, C. Hori, and S. Katagiri, “Speaker Adaptive Training for 

Deep Neural Networks Embedding Linear Transformation Networks,” 2015 IEEE International 

Conference on Acoustics, Speech and Signal Processing (ICASSP2015), pp. 4605-4609, Brisbane, 

Australia, April 21, 2015. （査読あり） 

[7] M. Ohsaki, K. Matsuda, P. Wang, S. Katagiri, and H. Watanabe, “Formulation of the Kernel Logistic 

Regression based on the Confusion Matrix,” 2015 IEEE Congress on Evolutionary Computation 

(CEC2015), pp. 2327-2334, Sendai, Japan, May 28, 2015. （査読あり） 

[8] M. Kitaoka, T. Hashimoto, T. Ochiai, S. Katagiri, M. Ohsaki, H. Watanabe, X. Lu, and H. Kawai, 

“Speech Pattern Classification Using Large Geometric Margin Minimum Classification Error 

Training,” 2015 IEEE Region 10 Conference (TENCON2015), DOI: 10.1109/TENCON.2015. 
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7372850, November 2, 2015. （査読あり） 

[9] T. Ochiai, S. Matsuda, H. Watanabe, X. Lu, H. Kawai, and S. Katagiri, “Bottleneck Linear 

Transformation Network Adaptation for Speaker Adaptive Training-Based Hybrid DNN-HMM 

Speech Recognizer,” 2016 IEEE International Conference on Acoustics, Speech and Signal 

Processing (ICASSP2016), pp. 5015-5019, Shanghai, China, March 23, 2016. （査読あり） 

[10] C. Miyajima, “Ongoing METI project for NDS-based driver modeling,” 2nd Workshop on 

Naturalistic Driving Data Analytics, Seoul, Korea, June 28-July 1, 2015. （招待講演）（査読なし） 

[11] C. Miyajima, S. Yamazaki, T. Bando, K. Hitomi, H. Terai , H. Okuda, T. Hirayama, M. Egawa, T. 

Suzuki, and K. Takeda, “Analyzing driver gaze behavior and consistency of decision making during 

automated driving,” IEEE Intelligent Vehicles Symposium (IV ’15), pp.1293-1298, Seoul, Korea, 

June 28-July 1, 2015. DOI:10.1109/IVS.2015.7225894 （査読あり） 

[12] M. Mori, K. Takenaka, T. Bando, T. Taniguchi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Automatic lane 

change extraction based on temporal patterns of symbolized driving behavioral data,” IEEE 

Intelligent Vehicles Symposium (IV’ 15), pp.976-981, Seoul, Korea, June 28-July 1, 2015. DOI: 

10.1109/IVS.2015.7225811                   （査読あり） 

[13] E. Yurtsever, K. Takeda, and C. Miyajima, “Traffic trajectory history and drive path generation using 

GPS data cloud,” IEEE Intelligent Vehicles Symposium (IV’ 15), pp.229-234, Seoul, Korea, June 

28-July 1, 2015. DOI:10.1109/IVS.2015.7225691 （査読あり） 

[14] H. Terai, H. Okuda, K. Hitomi, T. Bando, C. Miyajima, T. Hirayama, Y. Shinohara, M. Egawa, and K. 

Takeda, “An experimental study on the difference in drivers’ decision-making behavior during 

manual and supported driving,” 6th International Conference on Applied Hunan Factors and 

Ergonomics, pp.3136-3141, Las Vegas, USA, July 26-30, 2015. DOI:10.1016/j.promfg.2015.07.974 

（査読あり） 

[15] E. Yurtsever, C. Miyajima, Selpi, and K. Takeda, “Driving signature extraction,” 3rd International 

Symposium on Future Active Safety Technology toward zero traffic accidents (FAST-zero’ 15), 

pp.183-187, Gothenburg, Sweden, Sept. 9-11, 2015. （査読あり） 

[16] K. Hitomi, H. Terai, H. Okuda, T. Bando, C. Miyajima, T. Hirayama, Y. Shinohara, M. Egawa, and K. 

Takeda, “Effect of automatic lane changing on driver’s behavior decision process,” 3rd International 

Symposium on Future Active Safety Technology toward zero traffic accidents (FAST-zero’ 15), 

pp.551-557, Gothenburg, Sweden, Sept. 9-11, 2015. （査読あり） 

[17] K. Takeda, “Profiting from FOT experiences in deployment,” FOT-Net Data International Workshop, 

Bordeaux, France, Oct. 5, 2015. （査読なし） 

[18] S. Yamazaki, C. Miyajima, M. Mori, T. Bando, K. Takenaka, and K. Takeda, “Risky lane change 

detection based on symbolization of driving data,” 7th Biennial Workshop on Digital Signal 

Processing for In-Vehicle Systems, 4 pages, San Francisco, USA, Oct.14-16, 2015. （査読あり） 

[19] M. Tsuboi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Driving scene classification using vehicle motion 

estimated with smartphone,” 7th Biennial Workshop on Digital Signal Processing for In-Vehicle 

Systems, 2 pages, San Francisco, USA, Oct. 14-16, 2015. （査読あり） 
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[20] M. Mori, K. Takenaka, T. Bando, T. Taniguchi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Data-driven driver 

clustering based on behavioral primitives,” 7th Biennial Workshop on Digital Signal Processing for 

In-Vehicle Systems, 2 pages, San Francisco, USA, Oct. 14-16, 2015. （査読あり） 

[21] C. Miyajima, K. Sakoyama, and K. Takeda, “Tracking driver’s observation using local feature 

matching and optical flow,” IEEE/SICE International Symposium on System Integration (SII 2015), 

pp.479-482, Nagoya, Japan, Dec. 11-13, 2015. （査読あり） 

国内大会，研究会論文集 

[22] P. Wang, M. Ohsaki, K. Matsuda, S. Katagiri, and H. Watanabe, “Kernel Logistic Regression based 

on the Confusion Matrix for Imbalanced Data Classification,” 情報処理学会研究報告，vol. 

2015-BIO-42，no. 55，pp. 1-2，2015年 6月 16日.（査読なし） 

[23]  落合翼，松田繁樹，渡辺秀行，Xugang Lu，河井恒，片桐滋，“話者正規化学習された DNN

における行列のランクに基づく動作分析，”日本音響学会秋季研究発表会，1-Q-3，pp. 73-76，

2015年 9月 16日． （査読無し） 

[24] 荻野将大，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，Xugang Lu，河井恒，“大幾何マージン最小分類

誤り学習法におけるプロトタイプ型モデルサイズ自動最適化手法の検討，”電子情報通信学

会技術報告, vol. 115, no. 388, PRMU2015-100, pp. 1-6, 2015年 12月 21日. （査読なし） 

[25] Marta Quemada Lopez, Miho Ohsaki, and Shigeru Katagiri, “Comparison of Short Time Series 

Clustering Methods,” IEICE General Conference, ISS-P-64, p. 64, March 16, 2016.（査読無し） 

[26] 谷陵真，渡辺秀行，大崎美穂，片桐滋，“カーネル最小分類誤り学習法と多クラスサポート

ベクターマシンの比較実験，”電子情報通信学会総合大会，ISS-P-109, p. 109, 2016年 3月 16

日. （査読無し） 

[27] David Ha, Hideyuki Watanabe, Shigeru Katagiri, and Miho Ohsaki, “Model Size Selection for 

Prototype-Based Classifiers using Large Geometric Margin Minimum Classification Error Training,” 

IEICE General Conference, ISS-P-110, p. 110, March 16, 2016.  （査読無し） 

[28] 松廣達也，北岡見生代，David Ha，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，“音声認識のための大幾

何マージン最小分類誤り学習法に関する実験的評価，”電子情報通信学会総合大会，

ISS-P-114, p. 114, 2016年 3月 16日. （査読無し） 

[29] Gregoire. Satre, Tsubasa Ochiai, Shigeru Katagiri, and Miho Ohsaki, “Autoencoders with 

Deformable Templates for Image Reconstruction,” IEICE General Conference, ISS-P-117, p. 117, 

March 16, 2016.  （査読無し） 

[30] 落合翼，松田繁樹，渡辺秀行，Xugang Lu，河井恒，片桐滋，“線形変換ネットワークを用

いて話者正規化学習された DNN のためのボトルネック話者適応法の提案，”日本音響学会

春季研究発表会，3-P-2，2016年 3月 11日． （査読無し） 

[31] 江川万寿三，森真貴，竹中一仁，坂東誉司，谷口忠大，宮島千代美，武田一哉，“大規模運

転行動データの記号化とその応用,” 自動車技術会 2015春季大会，pp.356-361，May 20-22，

2015. （査読なし） 
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[32] 森真貴，竹中一仁，坂東誉司，谷口忠大，宮島千代美，武田一哉，“トピック解析を用いた

運転行動コーパスからの車線変更抽出,” 計測自動制御学会システム・情報部門学術講演会， 

5 pages, Nov. 18-20, 2015. （査読あり） 

[33] 武田一哉，“行動信号処理,” 栢森情報科学振興財団が設立２０周年記念フォーラム，Feb. 5-6, 

2016. （招待講演）（査読なし） 

[34] 後藤太一，宮島千代美，李亦楊，武田一哉，廣池真也，坂本忍，本田慎一朗，塚原俊哉，伊

藤政義，“ドライバカテゴリによる追従走行行動の比較,” 電子情報通信学会総合大会, p.206, 

Mar.15-18, 2016. （査読なし） 

特許 

[35] Ivan Tanev and Katsunori Shimohara,ドライバーの触覚改善方法および振動パッド, Doshisha 

University Patent No.1728, February 2016 

[36] Ivan Tanev, Dipak Gaire and Katsunori Shimohara, 不適切な認知的負荷の推定方法、ドライバー

の注意喚起方法および警告装置, Doshisha University Patent No.1754, Application filled March 2016 

受賞 

[37] 坪井優幸，日本音響学会東海支部優秀発表賞，2016年． (共著者の受賞) 
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論文・業績リスト（２０１６年度） 

（第 1G：IVAN Tanev，片桐 滋，大崎 美穂，武田 一哉） 

雑誌・論文

[1] Tsubasa Ochiai, Shigeki Matsuda, Hideyuki Watanabe, Xugang Lu, Chiori Hori, Hisashi Kawai, 

Shigeru Katagiri, Speaker Adaptive Training Localizing Speaker Modules in DNN for Hybrid 

DNN-HMM Speech Recognizers, IEICE Trans. Inf. & Syst., vol. E99-D, no. 10, pp.2431-2443, 2016

年 10 月 

[2] 落合翼，松廣達也，松田繁樹，片桐滋，音声言語処理における深層学習ツールキット解説，

日本音響学会誌, 73 巻, 1 号, pp.63-72, 2017 年 1 月 

[3] 武田一哉, 宮島千代美, “車内音声対話実験車,” 日本音響学会誌, 72(7), 402–403, July, 2016. 

（査読なし）

[4] T. Hirayama, K. Mase, C. Miyajima, and K. Takeda, “Classification of driver’s neutral and cognitive 

distraction states based on peripheral vehicle behavior in driver’s gaze transition,” IEEE 

Transactions on Intelligent Vehicles, 1(2),148–157, Aug. 2016. DOI: 10.1109/TIV.2016.2599786 

（査読あり) 

[5] C. Miyajima, and K. Takeda, “Driver-behavior modeling using on-road driving data,” IEEE Signal 

Processing Magazine, 33(6),14–21, Nov. 2016. DOI: 10.1109/MSP.2016.2602377  （査読あり） 

国際会議

[6] Dipak G. Sharma, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Preventing Driving Accidents via Detection 

of Driver-induced Steering Oscillations, in Proceedings of the 5th International Conference on Driver 

Distraction and Inattention, March 20-22, 2017, Paris, France  （査読あり） 

[7] Dipak G. Sharma, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Automatic Classification of Driving 

Conditions for the Detection of Driver-Induced Steering Oscillation, The Second International 

Conference on Electronics and Software Science (ICESS2016), Takamatsu, Japan, November 14-16, 

2016, pp.88-95  （査読あり） 

[8] Dipak G. Sharma, Rahadian Yusuf, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Steering Oscillation as an 

Effect of Cognitive Delay in Human Drivers, in Proceedings of the SICE Annual Conference, 20-23 

Sept. 2016, Tsukuba, Japan, pp.229-236 （査読あり） 

[9] G. Yakami, I. Tanev, K. Shimohara, S. Katagiri, and M. Ohsaki, "Automobile Driving Support System 

Evolved by Genetic Programming," IEEE Region 10 Conference TENCON-2016, DOI: 

10.1109/TENCON.2016.7848001, November 23 2016 （査読あり） 

[10] Tsubasa Ochiai, Shigeki Matsuda, Hideyuki Watanabe, Shigeru Katagiri, Automatic Node Selection 

for Deep Neural Networks Using Group Lasso Regularization, 2017 IEEE International Conference 

on Acoustics, Speech and Signal Processing (ICASSP2017), pp. 5485-5489, March 8 2017 , New 
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Orleans 

[11] B. Naren, D. Hayashi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Prediction of individual driving behavior on 

highway curves, 3rd Workshop on Naturalistic Driving Data Analytics, Gothenburg, Sweden, June 19, 

2016.   （招待，査読なし） 

[12] S. Yamazaki, C. Miyajima, E. Yurtsever, K. Takeda, M. Mori, K. Hitomi, and M. Egawa, “Integrating 

driving behavior and traffic context through signal symbolization,” 2016 IEEE Intelligent Vehicles 

Symposium (IV ’16), 642 – 647, Gothenburg, Sweden, June, 2016. DOI: 10.1109/IVS.2016.7535455  

（査読あり） 

[13] C. Tu, E. Takeuchi, C. Miyajima, K. Takeda, “Compressing continuous point cloud data using image 

compression methods, “Proc. 2016 IEEE International Conference on Intelligent Transportation 

Systems (ITSC 2016), Rio de Janeiro, Brazil, Oct. 2016. DOI: 10.1109/ITSC.2016.7795789 

（査読あり） 

[14] D. Hayashi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Analysis of driver workload when using speech interfaces, 

ASA and ASJ 5th Joint Meeting, Honolulu, USA, Nov. 28-Dec. 2, 2016.             （査読あり) 

国内大会，研究会論文集

[15] M. Quemada-Lopez, M. Ohsaki, and S. Katagiri, "Experimental Analysis of the Behavior of Short 

Time Series Clustering," 情報処理学会研究報告，vol.2016-BIO-46，no.35，pp.1-2，2016 年 7 月

6 日 （査読なし） 

[16] David Ha, Hideyuki Watanabe, Shigeru Katagiri, Miho Ohsaki, LGM-MCE Training Based on 

Parzen Estimation with Sample Weighting, 2016 年度情報処理学会関西支部大会, G-105, 2016 年 9

月 26 日 (大阪市) 

[17] 谷陵真，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，”モデルサイズから見たカーネル最小分類誤り学習

法の有用性の検証，”情報処理学会関西支部大会，7p，2016 年 9 月 26 日 （査読なし） 

[18] 松廣達也，北岡見生代，ア・デイビッド，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，”大幾何マージン

最小分類誤り学習法を用いた音声認識に関する実験的評価，”情報処理学会関西支部大会，6p，

2016 年 9 月 26 日 （査読なし） 

[19] 谷陵真，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，”最小分類誤り基準に基づくサポートベクター再学

習による小規模カーネル分類器，”信学技報，vol.116，no.461，PRMU2016-159，pp.41-46，2017

年 2 月 18 日 （査読なし） 

[20] 友利宥也，ア・デイビッド，渡辺秀行，大崎美穂，片桐滋，”ベイズリスク推定を目指す誤

分類尺度の分析，”2017 年電子情報通信学会総合大会，情報・システムソサイエティ特別企画，

学生ポスターセッション，ISS-SP-206，2017 年 3 月 23 日 （査読なし） 

[21] 小林和馬，渡辺秀行，大崎美穂，片桐滋，”最小分類誤り学習法における損失関数平滑度の

クラス共通型自動設定法の実験的評価，”2017 年電子情報通信学会総合大会，情報・システム

ソサイエティ特別企画，学生ポスターセッション，ISS-SP-207，2017 年 3 月 23 日（査読なし） 

[22] 塩崎謙，ア・デイビッド，渡辺秀行，大崎美穂，片桐滋，”大幾何マージン最小分類誤り学
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習法の未知標本耐性に関する実験的評価，”2017 年電子情報通信学会総合大会，情報・システ

ムソサイエティ特別企画，学生ポスターセッション，ISS-SP-208，2017 年 3 月 23 日 

（査読なし）

[23] 林大貴，坪井優幸，宮島千代美，石黒祥生，武田一哉, “瞬目の点過程表現による同乗者の不

安状態検出,” 電子情報通信学会基礎・境界ソサイエティ大会, 札幌, Sept. 20-23, 2016. 

（査読なし）

[24] B. Naren, C. Miyajima, E. Takeuchi, K. Takeda, “Analysis of individual risk perception during 

highway lane-change scenes, “情報処理学会全国大会, 名古屋市, Mar. 16-18, 2017.  （査読なし） 

[25] 宮島千代美, “大規模運転データの収集とその活用,” 電子情報通信学会 2017 年総合大会, 

Mar. 25, 名古屋市, Mar. 22-25, 2017.                                       （査読なし） 

特許

[26] Ivan Tanev, Katsunori Shimohara and Dipak Sharma, Detecting the Driver-induced Steering 

Oscillations of a Car (自動車運転時に誘発されるハンドル振動の推定方法), Doshisha University 

Patent No.1826, Application filled March 2017 

Movies 

[27 ]Detecting Driver-induced Steering Oscillations on Drive Simulator. 

URL: https://www.youtube.com/watch?v=tOuvPr2KTSo 

[28] Automated Control of a Car in Drive Simulator 

URL: https://www.youtube.com/watch?v=Tl73a96e27U 

[29] Brake Assistance for Emergency Braking 

URL: https://www.youtube.com/watch?v=Iif46Yqyk1A 

受賞

[30] C. Tu, E. Takeuchi, C. Miyajima, K. Takeda，ITSC’16 Best Paper Award，2016 年 10 月． 

[31] 後藤太一，日本音響学会東海支部優秀発表賞，2017 年 3 月． 
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論文・業績リスト（２０１７年度） 

（第 1G：IVAN Tanev，片桐 滋，大崎 美穂，武田 一哉） 

著書，編書

[1] C. Miyajima, M. Mori, T. Hirayama, N. Kitaoka, and K. Takeda, “Integrated modeling of driver gaze 

and vehicle operation behavior during lane changes,” Vehile Systems and Driver Modeling - DSP, 

Human-to-Vehicle Interfaces, Driver Behavior, and Safety, H. Abut, et al. eds., (Book Chapter), 

Chap. 9, pp. 133-141, De Gruyter, Sept. 2017. 

雑誌

[2] Albert Podusenko, Vsevolod Nikulin, Ivan Tanev, Katsunori Shimohara, Comparative Analysis of 

Classifiers for Classification of Emergency Braking of Road Motor Vehicles, Algorithms, Special 

Issue "Computational Intelligence and Nature-Inspired Algorithms for Real-World Data Analytics 

and Pattern Recognition", 10, 129, 2017, 19 pages  

[3] Dipak G. Sharma, Rahadian Yusuf, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Effects of Cruising Speed 

on Steering Oscillations of Car Induced by Modeled Cognitively Impaired Human Driver, SICE 

Journal of Control, Measurement, and System Integration, Vol. 10, No. 3, May 2017, pp. 156-164 

[4] Dipak G. Sharma, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Detecting Driver-induced Steering 

Oscillations through Adaptive Thresholding of the Power Spectrum of Vehicle's Lateral Acceleration, 

IEEJ Transactions on Electronics, Information and Systems, Vol.138, No.3, 2018, pp.254-262 

[5] M. Ohsaki, P. Wang, K. Matsuda, S. Katagiri, H. Watanabe, and A. Ralescu, 

“Confusion-Matrix-Based Kernel Logistic Regression for Imbalanced Data Classification,” IEEE 

Transactions on Knowledge and Data Engineering, Vol. 29, No. 9, pp. 1806-1819, 2017.  

（査読あり）

[6] E. Yurtever, S. Yamazaki, C. Miyajima, K. Takeda, M. Mori, K. Hitomi, and M. Egawa, “Integrating 

driving behavior and traffic context through signal symbolization for data reduction and risky lane 

change detection,” IEEE Transactions on Intelligent Vehicles (in press).              (査読あり) 

国際会議

[7] Vsevolod Nikulin, Albert Podusenko, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, On the Effects of 

Anticipatory Modeling on Quality of Automated Steering of Simulated Car, FAST-zero 2017, 

September 22-28, 2017, Nara, Japan, 6 pages （査読あり） 

[8] Albert Podusenko, Vsevolod Nikulin, Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Cause and Effect 

Relationship between the Dynamics of Accelerator and Brake Pedals during Emergency Braking, 

FAST-zero 2017, September 22-28, 2017, Nara, Japan, 6 pages （査読あり） 
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[9] Ivan Tanev and Katsunori Shimohara, Improving the Tactile Feeling of Brake Pedal by Means of 

Stochastic Resonance, FAST-zero 2017, September 22-28, 2017, Nara, Japan, 4 pages （査読あり） 

[10] Dipak G. Sharma, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Evolutionary Optimization of Weight 

Coefficients of Power Spectrum for Detection of Driver-induced Steering Oscillations, IEEE 

Congress on Evolutionary Computation 2017, June 5-8, 2017, Donostia - San Sebastian, Spain, 

pp.387-394（査読あり） 

[11] R. Tani, H. Watanabe, S. Katagiri, and M. Ohsaki, “Compact Kernel Classifiers Trained with 

Minimum Classification Error Criterion,” Proc. 2017 IEEE Workshop on Machine Learning for 

Signal Processing, DOI: 10.1109/MLSP.2017.8168184, Tokyo, Japan, Sept.27, 2017. （査読あり） 

[12] C. Miyajima and K. Takeda, “Developing driving behavior database for naturalistic driving study,” 

IEEE 2017 International Conference on Intelligent Transportation Systems (ITSC’17), Oct. 2017. 

(招待講演) (査読なし) 

[13] N. Bao, C. Miyajima, E. Takeuchi, K. Takeda, S. Honda, T. Yoshitani, and M. Ito, “Estimating risk 

levels perceived by individuals for lane change scenes,” 4th International Symposium on Future 

Active Safety Technology toward zero traffic accidents (FAST-zero ’17), 6 pages, Sept. 2017.  

(査読あり) 

[14] Y. Sheng, Y. Li, C. Miyajima, E. Takeuchi, K. Takeda, S. Honda, T. Yoshitani, and M. Ito, 

“Estimation of driver's risk feeling toward driving environment using neural network” 4th 

International Symposium on Future Active Safety Technology toward zero traffic accidents 

(FAST-zero ’17), 6 pages, Sept. 2017.                                         (査読あり) 

[15] C. Tu, E. Takeuchi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Prediction method for continuous point cloud data 

compression using SLAM information,” 4th International Symposium on Future Active Safety 

Technology toward zero traffic accidents (FAST-zero ’17), 6 pages, Sept. 2017.        (査読あ

り) 

[16] S. Seiya, D. Hayashi, E. Takeuchi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Evaluation of deep learning-based 

driving signal generation methods for vehicle control,” 4th International Symposium on Future 

Active Safety Technology toward zero traffic accidents (FAST-zero ’17), 6 pages, Sept. 2017.  

(査読あり) 

[17] C. Miyajima, Y. Sheng, and K. Takeda, “Estimation of risk as perceived by individual drivers,” The 

Second Seminar on JSPS Core-to-Core Program, Bangkok, Aug. 2017.              (査読なし) 

[18] C. Tu, E. Takeuchi, C. Miyajima, and K. Takeda, “Continuous point cloud data compression using 

SLAM based prediction,” IEEE 2017 Intelligent Vehicles Symposium (IV ’17), pp. 1744–1751, June 

2017.    (査読あり) 

国内大会，研究会論文集
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[19] 佐々木捷人, 大崎美穂, 川中普晴, 片桐滋, “HOG 特徴量とマハラノビス距離に基づく分類

器の身体部位図認識への適用,” 第 33 回ファジィシステムシンポジウム, pp. 273-276, Sep. 13, 

2017. 

[20] D. Ha, J. Maes, Y. Tomotoshi, C. Melle, H. Watanabe, S. Katagiri, and M. Ohsaki, “A Class 

Boundary Selection Criterion for Classification,” 情報処理学会関西支部大会, G-11, Sep. 25, 

2017. （査読なし）

[21] 佐々木捷人, 大崎美穂, 川中普晴, 片桐滋, “紙カルテに印刷された身体部位図の認識,” 情報

処理学会関西支部大会, G-22, Sep. 25, 2017.                （査読なし） 

[22] D. Ha, J. Maes, Y. Tomotoshi, H. Watanabe, S. Katagiri, and M. Ohsaki, “A 

Classification-Uncertainty-Based Criterion for Classification Boundary Selection,” IEICE Technical 

Report, PRMU2017-166, pp. 121-126, Feb. 20, 2018. （査読なし） 

[23] 中川将輝, 八上剛 , 渡辺秀行, 片桐滋 , 大崎美穂, “自動運転モデルの構築を目指した

Actor-Critic 法の検討,” 電子情報通信学会総合大会, ISS-P-023, p. 80, 2018 年 3 月 20 日. 

（査読なし）

[24] 千田将大, 松廣達也, 渡辺秀行, 片桐滋, 大崎美穂, “最小分類誤り学習法における損失関数

の平滑度制御による局所解回避効果の検証,” 電子情報通信学会総合大会, ISS-P-024, p. 81, 

2018 年 3 月 20 日.                                                    （査読なし） 

[25] 梅崎直統, 竹内勇人, 落合翼, 渡辺秀行, 片桐滋, 大崎美穂, “線スペクトル対を入力特徴と

した最小分類誤り学習法の検討,” 電子情報通信学会総合大会, ISS-P-025 , p. 82, 2018 年 3 月

20 日.                                                               （査読なし） 

[26] 山田浩嗣, 谷陵真, 渡辺秀行, 大崎美穂, 片桐滋, “時系列パターンの時間長正規化を伴うカ

ーネル最小分類誤り学習法,” 電子情報通信学会総合大会, ISS-P-026, p. 83, 2018年3月20日. 

（査読なし）

[27] 松廣達也, 渡辺秀行, 片桐滋, 大崎美穂, “音声認識における損失関数平滑度自動設定法を伴

う大幾何マージン最小分類誤り学習法の効果の分析,” 電子情報通信学会総合大会, 

ISS-SP-069, p. 184, 2018年 3 月 21 日.                                      （査読なし） 

[28] Naren Bao, Chiyomi Miyajima, Akira Tamamori, Eijiro Takeuchi, and Kazuya Takeda, “Estimating 

subjective driving risk feeling using random forest,” 電子情報通信学会総合大会, Mar. 2018. 

(査読なし) 

受賞

[29] 林大貴，日本音響学会東海支部優秀発表賞，「深層学習に基づく交差点における交通状況の

分類」, 2017 年 3 月． 

特許 (Patents) 

[30] Ivan Tanev, Katsunori Shimohara, Albert Podusenko and Vsevolod Nikulin, Method for Predicting 
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the Emergency Braking Situations, Reg.No: 2017-136189, Doshisha University, Kyoto, Japan, July, 

2017 (in Japanese)  

[31] Ivan Tanev, Katsunori Shimohara and Dipak Sharma, Method for Estimating the Inattentive Driving 

and its Implementation, Reg.No: 2017-094443, Doshisha University, Kyoto, Japan, May, 2017 (in 

Japanese) 
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論文・業績リスト（２０１８年度） 

雑誌 

[1] Albert Podusenko, Vsevolod Nikulin, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Cause and Effect 

Relationship between the Dynamics of Accelerator and Brake Pedals during Emergency Braking, 

International Journal of Automotive Engineering (JSAE), 9 (4), 2018, pp. 332-337  

[2] Natalia Alekseeva, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Evolving the Controller of Automated 

Steering of a Car in Slippery Road Conditions, Algorithms, Special Issue on Algorithms for PID 

Controllers, 11(7), 2018, 17 pages  

[3] Albert Podusenko, Vsevolod Nikulin, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Coevolution of the 

Features of the Dynamics of Accelerator Pedal and Hyperparameters of the Classifier for Emergency 

Braking Detection, Actuators, Speccial issue on Novel Braking Control Systems, 7(3), 39, 2018, 18 

pages  

[4] Vsevolod Nikulin, Albert Podusenko, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Regression-based 

Supervised Learning of Autosteering of a Road Car Featuring a Delayed Steering Response, 

International Journal of Data Science and Analytics, 2018, pp. 1-15 

[5] 松廣達也，橋本哲也，北岡見生代，ア・デイビッド，落合翼，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，

"可変長時系列パターン分類のための大幾何マージン最小分類誤り学習法の提案とその実験

的評価" 情報処理学会論文誌，vol.59，no.4，pp.1295-1308，2018 （査読あり） 

[6] A. Alekseenko, H. Q. Dang, G. Bansal, J. Medina, T. Hirayama, C. Miyajima, I. Ide, and 

K. Takeda, "ITS+DM Hackathon (ITSC 2017): Lane departure prediction with 

naturalistic driving data," IEEE Intelligent Transportation Systems Magazine. 

（採録決定, 査読あり） 

[7] P. Ping, Y. Sheng, W. Qin, C. Miyajima, and K. Takeda, "Modeling driver risk perception 

on city roads using deep learning," IEEE Access, Vol. 6, pp. 68850–68866, Nov. 2018. 

（査読あり） 

国際会議 (International conferences) 

[8] Vsevolod Nikulin, Albert Podusenko, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara, Evolving the 

Autosteering of a Car Featuring a Realistically Simulated Steering Response, Genetic and 

Evolutionary Computation Conference (GECCO 2018), pp. 1326-1332, July 15-19, 2018, Kyoto, 

Japan （査読あり） 

[9] Natalia Alekseeva, Ivan Tanev , and Katsunori Shimohara, Evolving a Single-variable Controller for 

Automated Steering of a Car on Slippery Roads, SICE Annual Conf. 2018, pp. 680-685, September 

11-14, 2018, Nara, Japan （査読あり） 

[10] David Ha, Emilie Delattre, Yuya Tomotoshi, Masahiro Senda, Hideyuki Watanabe, Shigeru Katagiri, 
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Miho Ohsaki, "Optimal Classifier Model Status Selection Using Bayes Boundary Uncertainty," 

IEEE International Workshop on Machine Learning for Signal Processing (MLSP-2018), pp.1-6, 

Sep. 2018（査読あり） 

[11] Shigeru Katagiri, “From Bayes Error to Bayes Boundary,” Keynote Speech in ACM International 

Conference on Signal Processing and Machine Learning (SPML-2018), Nov. 2018 

（招待・査読なし） 

[12] David Ha, Hideyuki Watanabe, Yuya Tomotoshi, Emilie Delattre, Shigeru Katagiri, "Optimality 

Analysis of Boundary-Uncertainty-Based Classifier Selection Method," ACM International 

Conference on Signal Processing and Machine Learning (SPML-2018), pp. 1-8, DOI: 10.475/123_4, 

Nov. 2018 （査読あり） 

[13] Miho Ohsaki, Hayato Sasaki, Naoya Kishimoto, Shigeru Katagiri, Patrick Hang Hui Then, 

"Discovery of Sets and Representatives of Variables in Co-nonlinear Relationships by Neural 

Network Regression and Group Lasso," Workshop on Machine Learning and Artificial Intelligence 

in Bioinformatics and Medical Informatics MABM-2018 in IEEE International Conference on 

Bioinformatics and Biomedicine (BIBM-2018), pp. 2287-2294, Dec. 2018 （査読あり） 

[14] Miho Ohsaki, Hayato Sasaki, Hiroharu Kawanaka, Shigeru Katagiri, "Body Part Diagram 

Recognition in Medical Records: Application of the Histograms of Oriented Gradients and the 

Mahalanobis-distance-based Classifier," International Conference on Soft Computing and Intelligent 

Systems and International Symposium on Advanced Intelligent Systems (SCIS&ISIS-2018), pp. 

1254-1259, Dec. 2018 （査読あり） 

[15] David Ha, Yuya Tomotoshi, Masahiro Senda, Hideyuki Watanabe, Shigeru Katagiri, and Miho 

Ohsaki, “Improvement for Boundary-Uncertainty-Based Classifier Parameter Status Selection 

Method,” 2019 IEEE International Conference on Computational Electromagnetics (ICCEM-2019), 

Mar. 2019 （査読あり・論文集発行予定） 

[16] Yuya Tomotoshi, David Ha, Emilie Delattre, Hideyuki Watanabe, Xugang Lu, Shigeru Katagiri, 

Miho Ohsaki, "Optimal Classifier Parameter Status Selection Based on Bayes Boundary-ness for 

Multi-ProtoType and Multi-Layer Perceptron Classifiers," IUKM-2019, Lecture Notes in Computer 

Science LNCS, Springer, vol.11471, pp.295-307, Mar. 2019 （査読あり） 

[17] T. Umeda, C. Miyajima, Eijiro Takeuchi, and Kazuya Takeda: Modeling and evaluation of the gaze 

behavior of individual drivers， 8th Biennial Workshop on DSP in Vehicles，Oct. 2018. 

（査読あり） 

[18] D. Hayashi, C. Miyajima, and K. Takeda, "Modeling the relationship between driver gaze behavior 

and traffic context during lane changes using a recurrent neural network," 8th Biennial Workshop on 

DSP in Vehicles, Oct. 2018.  （査読あり） 

[19] Y. Sheng, P. Ping, C. Miyajima, E. Takeuchi, and K. Takeda: Estimation of driver's risk feeling using 

information from the driving environment, 8th Biennial Workshop on DSP in Vehicles，Oct. 2018. 

（査読あり） 

[20] K. Tsuzuki, C. Miyajima, E. Takeuchi, K. Takeda, S. Yamazaki, M. Mori, U. Sakai, and K. Muto, 
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"Classification of driving situations by risk level using a deep neural network, 8th Biennial 

Workshop on DSP in Vehicles，Oct. 2018. （査読あり） 

[21] P. Ping, M. Guo, C. Miyajima, and K. Takeda, "Far-infrared images recognition for nighttime 

pedestrian detection based on transfer learning," 8th Biennial Workshop on DSP in Vehicles，Oct. 

2018. （査読あり） 

[22] N. Bao, C. Miyajima, E. Takeuchi, and K. Takeda, "Modeling subjective driving risk feeling using 

ensemble learning methods," 8th Biennial Workshop on DSP in Vehicles，Oct. 2018.（査読あり） 

[23] P. Ping, W. Qin, Y. Xu, C. Miyajima, and T. Kazuya, "Spectral clustering based approach for 

evaluating the effect of driving behavior on fuel economy," 2018 IEEE International Instrumentation 

and Measurement Technology Conference, May 2018.N  （査読あり） 

国内大会，研究会論文集 

[24] 佐々木捷人，大崎美穂，片桐滋，"ニューラルネットワーク回帰とグループラッソの組合せ

による共非線形変数集合とその代表の発見" 情報処理学会電子情報通信学会共催，情報科

学技術フォーラム FIT2018，G002，2018 年 9月 （査読なし） 

[25] 西山育宏，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，"大幾何マージン最小分類誤り学習法のためのベ

イズ境界推定力評価" 信学技報, vol. 118, no. 362, PRMU2018-92, pp. 91-96，2018 年 12月 

（査読なし） 

[26] 小林和馬，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，"最小分類誤り学習法における損失平滑度自動設

定法に関する実験的評価" 信学技報, vol. 118, no. 362, PRMU2018-93, pp. 97-102，2018 年 12

月 （査読なし） 

[27] 蔭山昌幸，ア・デイビッド，友利宥也，千田将大，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，"ベイズ

境界性に基づく分類器パラメータの最適選択法の実験的評価" 2019 年電子情報通信学会

総合大会，ISS 特別企画「学生ポスターセッション」，ISS-A-044，2019 年 3 月（査読なし） 

[28] 大越俊，山田浩嗣，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，"時系列パターンのためのカーネル最小

分類誤り学習法の検討" 2019 年電子情報通信学会総合大会，ISS 特別企画「学生ポスター

セッション」，ISS-A-046，2019年 3 月 （査読なし） 

[29] 千田将大，ア・デイビッド，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，"ベイズ境界らしさを最大化す

る分類器学習法" 2019 年電子情報通信学会総合大会，ISS 特別企画「学生ポスターセッシ

ョン」，ISS-A-047，2019年 3月 （査読なし） 

[30] 鶴尾明大，西山育宏，渡辺秀行，片桐滋，大崎美穂，"最小分類誤り学習法におけるベイズ

エラー推定能力の検証" 2019 年電子情報通信学会総合大会，ISS 特別企画「学生ポスター

セッション」，ISS-A-048，2019年 3 月 （査読なし） 

[31] 宮島千代美：運転行動データベースの構築とその活用，IEEE ITSソサイエティ名古屋チャ

プター2018年第 1回講演会，2018年 8 月.                                 （査読なし） 

受賞 
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[32] 佐々木捷人，第 17回情報科学技術フォーラム FIT 奨励賞，2018年． 

[33] David Ha, 2018 ACM International Conference on Signal Processing and Machine Learning 

(SPML2018) Best Presentation Award, 2018 年． 
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6.2 アクティブセーフティセンシング・コントロール 
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国内大会，研究会論文集

[10] 外越寛人，渡辺秀行，片桐滋，ル シュガン，堀智織，大崎美穂，“ビットストリング型遺

伝的アルゴリズムを用いた最小分類誤り学習の分析，”電子情報通信学会，信学技報

PRMU2014-100, MVE2014-62，pp. 171-176, Jan.23, 2015. （招待講演）（査読なし）

[11] 白石裕之，渡辺秀行，片桐滋，ル シュガン，堀智織，大崎美穂，“大幾何マージン最小分

類誤り学習法におけるデータ分割法と未知標本耐性の関係について，”電子情報通信学会，

信学技報 PRMU2014-101, MVE2014-63，pp. 177-182, Jan.23, 2015. （招待講演）（査読なし）

[12] 橋本哲也，北岡見生代，渡辺秀行，片桐滋，ル シュガン，堀智織，大崎美穂，“大幾何マ

ージン最小分類誤り学習法を用いた音声パターン認識，”日本音響学会春季研究発表会，

1-P-25, Mar.16, 2015. （招待講演）（査読なし）

[13] 落合 翼，松田 繁樹，渡辺秀行，Xugang Lu，堀 智織，片桐 滋，“線形変換ネットワーク

を用いて話者正規化学習されたディープニューラルネットワークによる教師なし話者適応,”

日本音響学会春季研究発表会，1-P-26, Mar.16, 2015. （招待講演）（査読なし）

[14] 宮島千代美，武田一哉，“大規模運転データに基づく運転行動理解とモデル化，”日本ロボッ

ト学会第 32 回学術講演会, Sept. 4-6, 2014. （査読なし）

[15] 坪井優幸，宮島千代美，北岡教英，武田一哉，“スマートフォンを用いた車載ネットワーク

運転信号の推定，”電気・電子・情報関係東海支部連合大会, M3-8, Sept. 8-9, 2014.

（査読なし）

[16] 坪井優幸，宮島千代美，武田一哉，北岡教英，“スマートフォンによる CAN 信号のブライ

ンド推定，”計測自動制御学会システム・情報部門学術講演会 2014, SS2-7, Nov. 21-23, 2014.

（査読なし）

[17] 坂東誉司，竹中一仁，森真貴，谷口忠大，宮島千代美，武田一哉，“大規模運転行動コーパ

スに基づく運転行動の記号的予測とドライバ適合，”計測自動制御学会システム・情報部門

学術講演会 2014, SS2-9, Nov. 21-23, 2014. （査読なし）

[18] 山﨑駿，宮島千代美，坂東誉司，人見謙太郎，江川万寿三，寺井仁，奥田裕之，平山高嗣，

鈴木達也，武田一哉，“自動運転環境下におけるドライバの視行動分析，”計測自動制御学会

システム・情報部門学術講演会 2014, SS2-12, Nov. 21-23, 2014. （査読なし）

受賞

[19] K. Sakoyama, NCSP ’15 Student Paper Award, 2015年3月． （共著者の受賞）

論文・業績リスト（２０１４年度） 

（第２G：橋本 雅文・高橋 和彦・横川 隆一・綱島 均・菅沼 直樹）

雑誌

[1] 森川 翔太, 積際 徹, 横川 隆一，“装着型力覚提示装置の可動範囲の拡大を実現する可変制

御機構の開発（可動範囲の広域化に対応した力覚提示手法の提案と評価），” 日本機械学会

論文集 C 編，vol.80，no.816，DOI: 10.1299/transjsme.2014dr0234，Aug. 2014．

（査読あり） 

[2] 衣川 卓志, 森川 翔太, 積際 徹, 横川 隆一, ” 装着型力覚提示装置の可動範囲の拡大を実

現する可変制御機構の開発（可変制御機構の設計開発と力覚提示状態の評価），” 日本機械

学会論文集 C 編，vol.80，no.817，DOI: 10.1299/transjsme.2014dr0265，Sept. 2014．

（査読あり） 

国際会議

[3] M. Hashimoto, R. Izumi, Y. Tamura, and K. Takahashi, “Laser-based Tracking of People and Vehicles 

by Multiple Mobile Robots”, Proc. 11th International Conference on Informatics in Control, 

Automation and Robotics (ICINCO2014), pp. 522-527, Vienna, Austria, Sept. 1-3, 2014.

（フルペーパー査読あり）

[4] M. Hashimoto, A. Nishio, A. Tsuji, and K. Takahashi, “Laser-Based Tracking of Group of People 

with Sudden Change in Motion”, Proc. 2015 IEEE International Conference on Industrial Technology 

(ICIT 2015), pp. 315-320, Seville, Spain, Mar. 17-19, 2015.           （フルペーパー査読あり）

[5] K. Takahashi, S. Sakae and M. Hashimoto, “Remarks on Solving Algebraic Riccati Matrix Equations 

using a Hopfield Neural Network and Application to Optimal Control Problems”, The International 

Multi Conference of Engineers and Computer Scientists 2015, (18-20, Mar., 2015, Hong Kong) .

（フルペーパー査読あり）

[6] R. Ikuta, T. Tsumugiwa, R. Yokogawa，“Investigation for Motor Skill of Operators During 

Human-Robot Cooperative Work,” SICE Annual Conference 2014，pp. 706-709，Sapporo, Japan,

Sept. 10, 2014. （査読あり）

[7] Y. Soga, T. Tsumugiwa, R. Yokogawa，“The Motion Control of Adjustment Mechanism of 

Transferred Force Rates for Human-Robot Cooperative Tasks,” SICE Annual Conference 2014，pp.

995-998，Sapporo, Japan, Sept. 11, 2014.                  （査読あり）

[8] Naoki Suganuma, Yutaro Hayashi, “Development of Autonomous Vehicle -Overview of Autonomous 

Driving Demonstration in ITS World Congress 2013-“, 11th International Conference on Informatics 

in Control, Automation and Robotics(ICINCO2014), pp.545-549, 2014

国内大会，研究会論文集
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[9] 金平拓也，高屋光平，橋本雅文，高橋和彦, “知的電動車椅子のための車載 4 層レーザスキ

ャナによる走行路認識法”, 第 58 回システム制御情報学会研究発表講演会(SCI’14)，215-4, 

May 21-23, 2014．                                       （アブストラクト査読あり）

[10] 西尾 梓，辻 篤史，橋本雅文，高橋和彦, “グループを構成する複数人物のレーザベー

スト追跡”, 日本機械学会ロボティクス・メカトロニクス講演会 2014 (ROBOMEC 2014) , 

3P1-K03, May 25-29, 2014．                                （アブストラクト査読あり）

[11] 泉 竜之輔，田村祐人，橋本雅文，高橋和彦, “マルチ移動ロボットによるレーザベース

トな移動物体大きさ・姿勢推定法”, 日本機械学会ロボティクス・メカトロニクス講演会

2014 (ROBOMEC 2014) , 3P1-K05, May 25-29, 2014．           （アブストラクト査読あり）

[12] 西尾 梓，辻 篤史，橋本雅文，高橋和彦, “インフラレーザスキャナによる人物追跡に

関する研究―グループを構成する複数人物の追跡―”, 日本機械学会 第 23 回 交通・物流

部門大会 TRANSLOG2014，No.2102, Dec. 1-3, 2014．        （アブストラクト査読あり）

[13] 前川翔大, 高橋和彦, 橋本雅文, “顔画像処理によるバイタルサインの非接触推定に関する

一考察”, 第 15 回計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会論文集, (15-17, 

Dec., 2014, 東京), pp. 528-530.                            （アブストラクト査読あり）

[14] 村下直樹，柳澤一機，綱島 均，“NIRS 信号による運転支援システムの評価”，第 23 回交

通・物流部門大会講演論文集 pp. 315-316, Dec.2, 2014. （査読なし）

[15] 村下直樹，柳澤一機，綱島 均，“NIRS 信号による運転支援システムの評価”，第 5 回

NU-Brain シンポジウム資料集, Feb.28, 2015. （査読なし）

[16] 菅沼直樹，“金沢大学における自律型自動運転自動車の開発の実例”, 情報処理学会研究報

告. コンピュータビジョンとイメージメディア（CVIM）2014-CVIM-192(3), pp.1-4, 2014，

(招待講演)

[17] 菅沼直樹，“ITS 世界会議東京における金沢大学 自律型自動運転自動車のデモ概要”， 自

動車技術会春季大会 2015 フォーラムテキスト, no.14FORUM-10 , pp.38-43, 2014

[18] 高橋謙太，菅沼直樹，出店弘宇，松井俊樹，”車載カメラを用いた信号機認識アルゴリズ

ムの開発，第 32 回日本ロボット学会角術講演会(RSJ2014)，pp. RSJ2014AC2J1-05，2014

[19] 菅沼直樹，“自動運転自動車の交差点走行のためのパスプランニングとその実験による検

証“，計測自動制御学会 システム・情報部門学術講演会 (SSI2014)，pp.3107，2014

[20] 菅沼直樹，林悠太郎，永田大樹，”自動運転自動車の交差点走行のためのパスプランニン

グと検証”，日本機械学会交通物流部門大会(TRANSLOG2014)，pp.293-296，2014

[21] 山本大貴，菅沼直樹，” 高解像度赤外線反射画像を用いた自動運転自動車の自己位置推定”，

日本機械学会交通物流部門大会(TRANSLOG2014)，pp.329-330，2014
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論文・業績リスト（２０１５年度） 

（第 2G：橋本 雅文，高橋 和彦，横川 隆一，綱島 均，菅沼 直樹） 

論文誌

[1] 泉 竜之輔，橋本 雅文，田村 祐人，高橋 和彦，“複数台の移動ロボットによるレーザ距離

計測に基づく移動物体大きさ・姿勢推定法”，日本機械学会論文集 C 編, Vol.81, No.827，

DOI:10.1299/transjsme.14-00388，2015 （フルペーパー査読あり） 

国際会議 

[2] Shota Kanaki, Ryohei Murabayashi, Koki Fujishita, Kimiaki Inui, Masafumi Hashimoto, Kazuhiko 

Takahashi, “Cooperative Moving-Object Tracking with Multiple Mobile Sensor Nodes -Size and 

Posture Estimation of Moving Objects using In-vehicle Multilayer Laser Scanner-”, Proceeding of 

2016 IEEE International Conference on Industrial Technology (ICIT 2016), pp. ??-??, Taipei, Taiwan, 

March 14-17, 2016 （フルペーパー査読あり） 

[3] D.Yamamoto, N.Suganuma, “Localization for Autonomous Driving on Urban Road”, Proc. of 

International Conference on Intelligent Informatics and BioMedical Sciences（ICIIBMS2015)，

pp452-453，2015  

[4] N.Suganuma, D.Yamamoto, “Map based localization of autonomous vehicle and its public urban road 

driving evaluation”, Proc. of 2015 IEEE/SICE International Symposium on System 

Integration(SII2015)，pp.467-471，2015  

国内大会，研究会論文集 

[5] 田村祐人，橋本雅文，高橋和彦，“複数センサノードによるレーザベースト移動物体追跡”，

自動車技術会 2015 年度春季大会, pp.372-377,横浜，May 20-22, 2015 

（アブストラクト査読あり） 

[6] 田村 祐人，橋本 雅文，高橋 和彦，“複数の移動センサノードによる協調移動物体追跡―車

載レーザスキャナに基づく分散型移動物体大きさ・姿勢推定－”，第 16回計測自動制御学会

システムインテグレーション部門講演会，pp.2213-2218，名古屋，Dec. 14-16，2015 

（アブストラクト査読あり） 

[7] 金生翔太，村林諒平，藤下攻輝，乾 公昭，橋本雅文，高橋和彦，“複数の移動センサノード

による協調移動物体追跡―車載マルチレイヤレーザスキャナに基づく移動物体大きさ・姿勢

推定―”，第 16回計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会，pp.2219-2224，

名古屋，Dec. 14-16，2015 （アブストラクト査読あり） 

[8] 弓中光雄，橋本雅文，高橋和彦，“複数インフラセンサノードによるレーザベースト人物追

跡”，日本機械学会 第 24回 交通・物流部門大会 TRANSLOG2015，東京，Dec. 9-11，2015 
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（アブストラクト査読あり） 

[9] 佐藤健哉, 橋本雅文, 菅沼直樹,加藤真平, 芝直之, 花井將臣, 高田広章, 天沼正行, 沓名守道, 

大石淳也，“協調型自動運転のためのLDM グローバルコンセプト実証実験”，第13 回 ITS シ

ンポジウム 2015，東京，Dec. 3-4，2015 （アブストラクト査読あり） 

[10] 西脇貴司，森川昌英，橋本雅文，高橋和彦，“車載マルチレイヤレーザスキャナによる非

GNSS 環境下における道路境界地図生成”，計測自動制御学会関西支部・システム制御情報

学会若手研究発表会，大阪，Jan. 25，2016 （アブストラクト査読あり） 

[11] 乾 公昭，藤下攻輝，橋本雅文，高橋和彦，“車載マルチレイヤレーザスキャナによる移動

物体追跡に関する研究 ―3 次元自己姿勢認識情報に基づくレーザ観測点群の高精度マッ

ピング―”，計測自動制御学会関西支部・システム制御情報学会若手研究発表会，大阪，Jan. 

25，2016 （アブストラクト査読あり） 

[12] 藤下攻輝，橋本雅文，高橋和彦，“車載マルチレイヤレーザスキャナによる移動物体追跡と

挙動検出”，計測自動制御学会関西支部・システム制御情報学会若手研究発表会，大阪，Jan. 

25，2016 （アブストラクト査読あり） 

[13] 前川翔大, 高橋和彦, 橋本雅文, “顔動画像を用いたマルチモーダル生体情報の推定法に関す

る一考察”, 第 16 回計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会論文集, 

(14-16, Dec., 2015, 名古屋), pp. 337-341. （アブストラクト査読あり） 

[14] 川端一帆、積際徹、横川隆一、“被歩行補助者の状態推定に基づく歩行支援ロボットの運動

制御、” 日本機械学会ロボティクス・メカトロニクス講演会 2015、pp.2P1-L02(1)-(3)、 May 

17-19、2015.  （査読なし） 

[15] 坂田寛、積際徹、横川隆一、“支持免荷歩行訓練動作に基づく歩行支援ロボットの運動制御、” 

日本機械学会ロボティクス・メカトロニクス講演会 2015、pp.2P1-L10(1)-(3)、May 17-19、

2015. （査読なし） 

[16] 下瀬あかり，柳澤一機，綱島 均，“機械学習を用いた小型 NIRS-BCI システムの開発”，

日本機械学会第 24 回交通・物流部門大会，No. 2309, Dec.9-11, 2015. 

[17] 菅沼直樹，高橋謙太，山本大貴、“自動運転自動車の市街地公道走行のための信号機認識”、

自動車技術会 2015 年秋季大会 学術講演会，No.52-15A，pp.1261-1266，2015  

[18] 山本大貴，菅沼直樹、“自動運転の市街地における公道走行のための自己位置推定”、自動

車技術会 2015年秋季大会 学術講演会，No.52-15A，pp.1257-1260，2015 

講演 

[19] 移動体に死角なし！ レーザーレーダーによるスマート・モビリティ社会，日本フォトニ

クス協議会 JPC関西，マイドーム大阪，Feb. 26, 2016, 特別講演 

取材，実演・展示 

[20] 実演・展示，“移動物体認識システム展示デモ”，京都スマートシティエキスポ 2015，けい
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はんなオープンイノベーションセンター(KICK)，May 21-22, 2015 

[21] テレビ取材，“夢の車が現実に！？自動運転システムの最前線！”，J:COM 関西 TODAY ジ

モト watch，2015.7.8 放映 

[22] 実演・展示，“目に見えない光で環境内の動くものをみる Laser Tracker：レーザレーダに

よる歩行者や自動車等の移動物体認識”，けいはんな情報通信 フェア 2015，けいはんなプラ

ザ，Oct.29-31，2015  

[23] 実演・展示，“Laser Tracker～目に見えない光で環境内の動くものをみる～”，池田泉州銀行

ビジネスエンカレッジフェア，大阪国際会議場，Dec. 3-4, 2015 
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論文・業績リスト（２０１６年度） 

（第 2G：橋本 雅文，高橋 和彦，横川 隆一，綱島 均，菅沼 直樹） 

著書，編書

[1] 橋本 雅文，“レーザスキャナによる移動物体認識技術”，機能材料，Vol.36, No.5, pp.32-38，

2016 

雑誌

[2] 米陀 佳祐，菅沼 直樹，モハマド・アムロ・アッディバージャ，“複数の点灯物による誤検

出を考慮した信号機認識”，自動車技術会論文集，掲載決定．  （査読あり）

国際会議

[3] Masafumi Hashimoto, Mitsuo Yuminaka, and Kazuhiko Takahashi, “Laser-based People Tracking 

System using Multiple Ground Laser Scanners”, Proceeding of the first IASTED International 

Conference on Intelligent Systems and Robotics (ISAR 2016), pp. 95-101, Zurich, Switzerland, 

October 6-8, 2016  （フルペーパー査読あり） （フルペーパー査読あり）

[4] Yuto Tamura, Masafumi Hashimoto, Ryohei Murabayashi, and Kazuhiko Takahashi, “Laser-based 

Cooperative Estimate of Pose and Size of Moving Objects using Multiple Mobile Robots”, 

Proceeding of the fifth International Conference on Intelligent Systems and Applications (INTELLI 

2016), pp. 95-101, 13-19, Barcelona, Spain, November 13-17, 2016  （フルペーパー査読あり） 

[5] K.Takahashi, S.Maekawa and M. Hashimoto, “Active State Recognition of a Person by the 

Multimodal Biological Information Estimated from Facial Image Sequences”, The 42nd Annual 

Conference of the IEEE Industrial Electronics Society, pp.832-836, Firenze, Italy, 24-27 Oct. 2016. 

（査読あり）

[6] Hiroto Nishimura, Toru Tsumugiwa, Ryuichi Yokogawa, “Force analysis of the index finger and 

thumb in turning the cylindrical object,” AROB 22nd 2017，pp. 275-278, Beppu, Japan, January 

19(FRI) -21(SAT), 2017.  （アブストラクト査読あり） 

[7] Keisuke Yoneda，Naoki Suganuma，Mohammad Amro Aldibaja，“Simultaneous State Recognition for 

Multiple Traffic Signals on Urban Road”，11th France-Japan congress on Mechatronics 9th 

Europe-Asia congress on Mechatronics 17th International Conference on Research and Education in 

Mechatronics，pp.135-140，June, 2016 （査読あり） 

国内大会，研究会論文集

[8] 山本健人，辻 篤史，橋本雅文，高橋和彦，“高解像度マルチレイヤレーザスキャナによる

人物の追跡と突発挙動認識”，第 60 回システム制御情報学会研究発表講演会(SCI’16), 講演
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番号 312-3, 京都，May 25-27, 2016 （アブストラクト査読あり） 

[9] 村林諒平，金生翔太，田村祐人，橋本雅文，高橋和彦，“マルチレイヤレーザスキャナを搭
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[19] 門井 健介，新井 洋祐，藤原 淳寛，綱島 均, 栁澤 一機, 菅沼 直樹, 米陀 佳祐“手動・自

動運転時におけるドライバの脳機能計測と評価”，日本機械学会第 25 回交通・物流部門大会，

No. 1118, Nov.30-Dec.2, 2016. （査読なし） 

[20] 米陀 佳祐，菅沼 直樹，Mohammad Amro Aldibaja，“公道自動運転のための信号機の同時検

出”， 自動車技術会 2016 年秋季大会 学術講演会 講演予稿集，no.1-146，pp.1134-1139，2016

年 10 月. （査読なし） 

739



論文・業績リスト（２０１７年度） 
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著書，編書 

[1] 橋本 雅文, “レーザスキャナによる移動物体認識技術”,自動運転車・ミラーレス車用カメ
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[2] 橋本 雅文, “レーザスキャナによる移動物体認識技術”,車載センシング技術の開発とADAS，
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Cooperative Tracking of Vehicles and People Using Laser Scanners Mounted on Multiple Mobile 

Robots”, The International Journal on Advances in Intelligent Systems, Vol. 10, No. 1 & 2, pp. 90-101, 
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国際会議
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Cooperative Tracking of Vehicles and People by Multiple Mobile Robots in GNSS-denied 
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Correction of Laser Scan Data from In-vehicle Laser Scanner based on Kalman Filter and NDT Scan 
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[8] G. Huve, K. Takahashi and M. Hashimoto, “Brain Activity Recognition with a Wearable fNIRS 

Using Neural Networks”, The 2017 IEEE International Conference on Mechatronics and Automation, 

pp. 1573-1578, Takamatsu, Japan, August 6-9, 2017. （査読有） 
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国内大会，研究会論文集 
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[12] 村林諒平，小谷 涼，橋本雅文，高橋和彦, “レーザスキャナを搭載する複数移動ロボット

による協調移動物体追跡”, 第 61 回システム制御情報学会研究発表講演会，京都，May 23-25，

2017（アブストラクト査読あり） 

[13] 森田 翔，橋本雅文，高橋和彦, “車載レーザスキャナによるポール状物体地図生成”, 第

61 回システム制御情報学会研究発表講演会，京都，May 23-25，2017（アブストラクト査読
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[14] 所谷康平，森田 翔，橋本雅文，高橋和彦, “カルマンフィルタと NDT スキャンマッチング

に基づく車載レーザスキャナ観測点群の歪補正”, 日本機械学会第 26 回 交通・物流部門大

会（TRANSLOG2017），講演番号 2106，大阪，December 4-6，2017（アブストラクト査読あ
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[15] 林 振渝, 橋本雅文, 高橋和彦, “高解像度マルチレイヤレーザスキャナによるサポートベク

トルマシンに基づくビークルと人物認識”, 日本機械学会第 26 回 交通・物流部門大会
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[16] 余田 侑仁，橋本 雅文，高橋 和彦, “レーザスキャナを搭載する複数移動ロボットによる

協調移動物体追跡に関する研究― 非 GNSS 環境における協調自己姿勢推定情報に基づく追

跡 ―”, 日本機械学会第 26 回 交通・物流部門大会（TRANSLOG2017），講演番号 2023，大

阪，December 4-6，2017（アブストラクト査読あり） 

[17] 中平大翔，橋本雅文，高橋和彦, “複数の地上レーザスキャナの姿勢キャリブレーションと

協調人物追跡”, 平成 29 年度 計測自動制御学会関西支部・システム制御情報学会若手研究

発表会，pp.196-200，January 12，2018（アブストラクト査読あり） 

[18] 西村啓人，積際徹，横川隆一、“示指と拇指のつまみ回転動作における指先力特性解析、” 日

本機械学会 第 30 回バイオエンジアリング講演会、pp. 87、December 14、2017. （査読なし） 

[19] 藤田咲良，積際徹，横川隆一、“示指・拇指によるつまみ回転操作時の指先力特性、”日本機

械学会 第 29 回バイオエンジニアリング講演会、pp. 88、December 14、2017.（査読なし） 

[20] 平田樹，積際徹，横川隆一、“つまみ回転操作時における示指/拇指の指先力・指姿勢に関す

る研究、” pp. 95、December 14、2017.（査読なし） 
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[21] 米澤潤平，積際徹，横川隆一、“示指・拇指によるつまみ回転操作時の運動特性、” pp. 96、

December 14、2017.（査読なし） 

[22] 門井健介，江口義朗，長野 剛平，柳澤 一樹，綱島 均，“ウェアラブル NIRS を用いたドラ

イバの覚醒度低下の検出に関する研究”，日本機械学会第 26 回交通・物流部門大会，Dec. 5, 

2017.（査読なし） 

[23] 門井健介，江口義朗，長野剛平，栁澤一機，綱島 均，"ウエアラブル NIRS を用いたドラ
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（査読なし）

[24] 倉元昭季，亀山純哉，米陀佳祐，菅沼直樹，“信号機状態認識の精度向上に関する考察”，自

動車技術会 2017 年秋季大会 学術講演会，No.136-17, pp.691-696 ，2017 年 10 月，（査読な

し）
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著書，編書 
 

[1] 橋本雅文，“レーザスキャナによる移動物体認識技術”，センサフュージョン技術の開発と応

用事例，技術情報協会, pp.135-145，2019 

 

雑誌 
 

[2] 林振渝，橋本雅文，滝川健太，高橋和彦，“レーザスキャナによる機械学習に基づくビーク

ルと人物の認識”，日本機械学会論文集, Vol. 84, No.868, 2018（フルペーパー査読あり） 

 
国際会議 
 

[3] Zhenyu Lin, Masafumi Hashimoto, Kenta Takigawa, and Kazuhiko Takahashi, “Vehicle and 

Pedestrian Recognition Using Multilayer Lidar based on Support Vector Machine”, Proceedings of 

the 25th IEEE International Conference on Mechatronics and Machine Vision in Practice (M2VIP), 

pp.67-72, 2018 （フルペーパー査読あり） 

[4] Kakeru Morita, Masafumi Hashimoto, and Kazuhiko Takahashi, “Point-Cloud Mapping and Merging 

using Mobile Laser Scanner”, Proceedings of the Third IEEE International Conference on Robotic 

Computing (IRC), pp.417-418, 2019 （フルペーパー査読あり） 

[5] Takeru Nakahira, Masafumi Hashimoto, Kazuhiko Takahashi, “Cooperative People Tracking with 

Multiple Ground Laser Scanners”, Proceedings of International Symposium on Flexible Automation 

(ISFA 2018), 2018 （アブストラクト査読あり） 

[6] G. Huve, K. Takahashi and M. Hashimoto, fNIRS-based Brain-Computer Interface Using Deep 

Neural Networks for Classifying the Mental State of Drivers, The 27th International Conference on 

Artificial Neural Networks, Rhodes, pp. 353-362, 2018 （フルペーパー査読あり） 

[7] G. Huve, K. Takahashi and M. Hashimoto, Online Recognition of the Mental States of Drivers with 

an fNIRS-Based Brain-Computer Interface Using Deep Neural Network, IEEE 2019 International 

Conference on Mechatronics, pp.238-242, 2019  （フルペーパー査読あり） 

[8] Naomichi Higashiyama, Toru Tsumugiwa, and Ryuichi Yokogawa, “Human Arm Compliance 

Evaluation Based on Muscle Activation Analysis,” AROB 24th 2019，pp. 404-407, 2019  

  （アブストラクト査読あり） 

[9] Itsuki Hirata, Toru Tsumugiwa, and Ryuichi Yokogawa, “Force and posture analysis of the index 

finger and thumb in turning the cylindrical device,” AROB 24th 2019，pp. 408-411, 2019  

  （アブストラクト査読あり） 

[10] Jumpei Yonezawa, Toru Tsumugiwa, and Ryuichi Yokogawa,” Analysis of motion characteristics 

during cylindrical knob rotation operation by index finger and thumb,” pp. 478-482, 2019  
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（アブストラクト査読あり） 

[11] K.Yoneda, A.Kuramoto, J.Kameyama, and N.Suganuma, “Traffic Signal and row Detection using 

Digital Map and Luminance Enhancing”, The 1st International Conference on Digital Practice for 

Science, Technology, Education, and Management(1st ICDP), pp.124-129, 2018 

（フルペーパー査読あり） 

[12]A.Kuramoto J.Kameyama, R.Yanase, M.Aldibaja, K.Yoneda, and N.Suganuma, “Digital Map 

based Signal State Recognition of Far Traffic Lights with Low Brightness”, The 44th Annual 

Conference of the IEEE Industrial Electronics Society(IECON2018), pp.5445-5450, 2018  

（フルペーパー査読あり） 

国内大会，研究会論文集 

[13] 松井耀平，山地美里，橋本雅文，高橋和彦，“車載レーザスキャナ情報のみを用いた移動物

体追跡”，ロボティクス・メカトロニクス講演会，講演番号 1P2-A09，2018 （査読なし） 

[14] 林振渝，橋本雅文，滝川健太，高橋和彦，“マルチレイヤレーザスキャナによる機械学習に

基づく人物とビークルの認識”，ロボティクス・メカトロニクス講演会，講演番号 1P2-A08，

2018 （査読なし） 

[15] 松川知憲，森田翔，橋本雅文，高橋和彦，“環境特徴地図のための車載レーザスキャナによ

る平面状物体・ポール状物体の検出”，第 23回メカトロニクスワークショップ，2018（査読なし） 

[16] 森田翔，松川知憲，橋本雅文，高橋和彦，“車載レーザスキャナによる環境地図生成と部分

地図の統合”，第 23回メカトロニクスワークショップ，2018 （査読なし） 

[17] 余田侑仁，橋本雅文，高橋和彦，“複数レーザスキャナによる協調スキャンマッチングに基

づく協調移動物体追跡”，第 23 回メカトロニクスワークショップ，2018（査読なし） 

[18] 松川知憲，森田翔, 橋本雅文，高橋和彦，“環境特徴地図のための車載レーザスキャナによ

る平面・ポール状物体検出”，第 61 回自動制御連合講演会，pp.17-20，2018（査読なし） 

[19] 森田翔，松川知憲，橋本雅文，高橋和彦，“車載レーザスキャナによる環境地図生成と複数

部分地図の統合”，第 19 回計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会(SI)，

pp.2674-2679，2018 （査読なし） 

[20] 中平大翔，橋本雅文，高橋和彦，“複数の地上レーザスキャナを用いた分散型 Interacting 

Multiple Model 法に基づく人物追跡”，第 19回計測自動制御学会システムインテグレーショ

ン部門講演会(SI)， pp.2686-2689，2018 （査読なし） 

[21] 余田侑仁，阿部翔太, 橋本雅文，高橋和彦，“複数レーザスキャナによる協調スキャンマッ
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部門講演会(SI)，pp.2902-2906，2018 （査読なし） 
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ャナ観測点群の歪補正”，第 27 回 交通・物流部門大会（TRANSLOG），2018 

（査読なし） 

[23] 松井耀平，橋本雅文，高橋和彦， “二輪車搭載レーザスキャナによる環境地図情報に基づ
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2019 （査読なし） 
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跡”，平成 30 年度 計測自動制御学会関西支部・システム制御情報学会若手研究発表会， 
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（査読なし） 

[27] 成田知輝，橋本雅文，高橋和彦，“HOG 特徴量と Real AdaBoost に基づく動物種識別”，平

成 30年度 計測自動制御学会関西支部・システム制御情報学会若手研究発表会，pp.108-111，

2019 （査読なし） 

[28] 平田樹，積際徹，横川隆一，“円筒形物体回転操作時における示指・拇指の指先力／関節角

度に基づく解析,” 第 36回 日本ロボット学会 学術講演会, pp.1B1-02, 2018 （査読なし） 
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「任意可変レート空間結合 RA 符号の性能評価」 

木村 旭良， 侯 偉， 吉田 雅一， 程 俊 

「スマートフォンセンサを用いた自転車走行状態推定環境の提案」 

河内 雄太， 加藤 一， 金田 重郎 

「列指向型データ格納 RDBMS の問合せ処理最適化」 

塩井 隆円， 萩原 一貴， 波多野 賢治 

「ドライバの視線情報に基づく運転意図推定に関する検討」 

石正 幸大， 島田 秀輝， 佐藤 健哉 

「安全運転支援のためのストリーム型センサデータの分散処理機構」 

山口 晃広（名古屋大学）， 佐藤 健哉， 高田 広章（名古屋大学） 
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文部科学省 平成 26年度私立大学研究基盤形成支援事業 
進化適応型自動車運転支援システム「ドライバ・イン・ザ・ループ」 

 
平成 27年度 年間実施項目 

 

1.  第 2回 部門研究会（生体センシング） 

 

日時： 2015年 6月 2日 （火曜日） 13:30〜18:00 

場所： 同志社大学京田辺校地 医心館 4F 輪講室 N－A 

 

概要： 脳内の活動を非侵襲的な方法で計測し，データを活用することが注目され、利用が広まっ

ています．ここででは、非侵襲的な手法の代表である 脳波（Electroencephalogram：EEG）計の基

礎と利用について学びます． 

 

1. 挨拶 

    研究グループ 3リーダ 教授 廣安 知之 

2. ＥＥＧの基礎 座学 

   株式会社ミユキ技研 山本 賢三 

3. 実測デモ 

   株式会社ミユキ技研 山本 賢三 

4. 閉会の挨拶 

    同志社大学 廣安 知之 

 

 

 

 

2.  第 3回 部門研究会（生体センシング） 

 

日時： 2015年 6月 26日 （金曜日） 15:00〜18:00 

場所： 同志社大学京田辺校地 医心館 4F 輪講室 N－A 

講師： 廣安 知之（同志社大学），稲員 拓海（日立メディコ 光トポグラフィビジネス部 ） 

 

概要：  非侵襲脳機能イメージング装置  の１つである， fNIRS(光トポグラフィ，Functional 

near-infrared spectroscopy)は，fMRI などと比較すると，大脳皮質の脳活動の計測しかできません

が，計測時の自由度が高いことから高い注目を集めています．特に，光トポグラフィ―検査は，

2014年4月1日より，「抑うつ症状の鑑別診断の補助に使用するもの」として，定められた施設基準
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を満たす医療機関にて，保険診療として実施されています．また，ものづくりの際に各種 QoL を向

上させるツールとして工学的にも関心が高くなっています．本講習会では，この fNIRS の基礎的な

利用について学びます． 

1. 挨拶

研究グループ 3リーダ 教授 廣安 知之 

2. fNIRSの測定 原理

3. 移動・設置の基礎

4. 測定の基礎（メンテナンスを含む）

5. 解析の基礎

3. 第 4回 部門研究会（環境センシング・コントロール技術）

日時： 2015年 7月 31日 （金曜日） 14:00～17:00 

場所： 同志社大学 京田辺校地 情報メディア館 JM401 

14:00〜14:10 研究グループリーダ 挨拶 

研究グループ 2リーダ 教授 橋本 雅文 

14:10〜15:20 基調講演 インテリジェントビークルのためのビジョンベースト環境センシング 

岡山県立大学情報工学部 助教 松井 俊樹 

15:30〜16:00 事例講演 複数センサノードによるレーザベースト移動物体追跡 

同志社大学理工学部 田村祐人，橋本雅文，高橋和彦 

16:00〜16:30 事例講演 人物顔画像からの生理情報推定に関する一考察 

同志社大学理工学部 前川翔大，高橋和彦，橋本雅文 

16:30〜17:00 デモンストレーション レーザスキャナによる移動物体認識 
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4.  第 5回 部門研究会（ソフトウエアエージェント） 

 

日時： 2015年 8月 4日 （火曜日） 12:20～14:00 

場所： 名古屋大学 東山キャンパス ナショナル・イノベーション・コンプレックス館 

 

12:20〜12:30 研究グループリーダ 挨拶 

研究グループ 1リーダ 教授 Ivan Tanev 

 

12:30〜13:00 基調講演 運転知能のためのデータセントリックなアプローチ 

  名古屋大学大学院 情報科学研究科 教授 武田 一哉 

 

13:00〜13:30 研究事例 Automated Evolution of ESP of a Simulated Car via Genetic  

 Programming 

同志社大学大学院理工学研究科 M2 Jilin Huang 

 

13:40〜14:20 見学会 ナショナル・イノベーション・コンプレックス施設見学 

 

 

 

 

 

5.  第 3回 シンポジウム 

 

日時： 2015年 9月 11日 （金曜日） 13:00～17:00 

場所： 同志社大学 京田辺校地 恵道館 KD104 

 

13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 

モビリティ研究センター長・教授 佐藤 健哉 

 

13:10〜13:50 研究成果グループ報告 

 第 1グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 

研究グループ 1リーダ 教授 Ivan TANEV 

 第 2グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 

研究グループ 2リーダ 教授 橋本 雅文 

 第 3グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 

研究グループ 3リーダ 教授 廣安 知之 

807



 第 4グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 

研究グループ 3リーダ 教授 佐藤 健哉 

      

13:50〜15:10 口頭発表 

Towards the Development of Driving Agent for the Support of Elderly Drivers: 

the Architecture of the Agent and its Initial Verification 

I.Tanev, S.Katagiri and M.Ohsaki 

インフラセンサノードによるレーザベースト人物追跡 

同志社大学 橋本 雅文, 高橋 和彦 

ストレス時における脳活動とメタボロームの関係性の検討 

同志社大学 廣安 知之 

自転車センシングに基づく道路状況共有システム 

同志社大学 金田 重郎 

          

15:20〜16:10 招待講演：安全運転支援のためのストリーム型センサデータ分散処理機構 

株式会社東芝 IoTテクノロジーセンター 山口 晃広 

      

16:10〜17:00 招待講演：自動運転における産総研等の研究紹介と開発動向，今後の展開 

産業技術総合研究所 知能システム研究部門 加藤 晋 

      

17:30〜19:00 懇親会（会場：紫苑館教職員食堂） 

 

 

 

 

6.  部門研究会（センサ情報通信プラットフォーム） 

 

日時： 2015年 12月 18日 （金曜日） 13:40～16:30 

場所： 同志社大学 京田辺校地 情報メディア館 JM401 

 

13:40〜13:50 研究グループリーダ 挨拶 

研究グループ 1リーダ 教授 佐藤健哉 

    

13:50～14:50 基調講演 安全運転支援・自動運転のための交通社会ダイナミックマップの構築 

  名古屋大学未来社会創造機構 特任准教授 渡辺 陽介 
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15:00～15:30 研究発表 列指向型データ格納 RDBMSの OLAP処理最適化 

同志社大学大学院文化情報学研究科 塩井 隆円，波多野 賢治 

15:30～16:00 研究発表 NoSQLを利用した複数視点による移動物体位置管理システム 

同志社大学大学院理工学研究科 西野 剛史 

16:00～16:30 事例講演 京都スマートシティエキスポにおける LDM実証実験システム 

同志社大学モビリティ研究センター 佐藤 健哉 

7. 第 7回 部門研究会（環境センシング・コントロール技術）

日時： 2016年 3月 5日（土曜日）15:00 ～ 3月 6日（日曜日） 

場所： 金沢大学珠洲サテライト自動運転ラボ 

3月 5日（土曜日） 

15:00～15:10 研究グループリーダ挨拶 

研究グループ 2リーダ・教授 橋本 雅文 

15:10～15:40 研究報告 レーザスキャナによる移動物体認識技術 

同志社大学 橋本 雅文 

15:40～16:10 研究報告 自動車の自動運転技術の動向と開発実例 

金沢大学 菅沼 直樹 

16:30～17:00 研究報告 ウエアラブルNIRS使用時の脳活動の識別について 

日本大学 綱島 均 

17:00～17:30 研究報告 センサ情報処理プラットフォームのダイナミックマップへの応用 

同志社大学 佐藤 健哉 

18:00～20:00 意見交換会 

3月 6日（日曜日） 
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9:00～ 9:30  珠洲・自動走行システム実証実験プロジェクト概要説明 

金沢大学 菅沼 直樹 

9:30～12:00 珠洲・自動走行システム実証実験プロジェクトデモ 

13:00～15:00 ダイナミックマップ評価実験 

同志社大学 佐藤 健哉 

8. 第 4回 シンポジウム（成果報告会）

日時： 2016年 3月 24日 （木曜日） 13:00〜17:30 

場所： 同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK101，MK102 

13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 

モビリティ研究センター長・教授 佐藤 健哉 

13:10〜13:50 研究成果グループ報告 

第 1グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 

研究グループ 1リーダ 教授 Ivan TANEV 

第 2グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 

研究グループ 2リーダ 教授 橋本 雅文 

第 3グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 

研究グループ 3リーダ 教授 廣安 知之 

第 4グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 

研究グループ 3リーダ 教授 佐藤 健哉 

13:50～14:10 口頭発表 第 1グループ  Steering Oscillations as an Indication of 

Inadequate Cognitive Load of Drivers 

Ivan Tanev, Dipak Sharma, Katsunori Shimohara, Miho Ohsaki, and Shigeru Katagiri 

14:10～14:30 口頭発表 第 2グループ 複数の移動センサノードによる協調移動物体追跡 

  ―車載マルチレイヤレーザスキャナに基づく移動物体大きさ・姿勢推定― 

橋本 雅文， 高橋 和彦 
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14:30～14:50 口頭発表 第 3グループ  注意が及ぼすスナネズミの聴覚抹消の感度への 

影響 

宮脇 弘之，小林 耕太 

14:50～15:10 口頭発表 第 4グループ 車車間通信パケット多重化による効率的ジオキャ

スト配信手法 

  多田 正範，佐藤 健哉 

15:10～16:00 ポスターセッション 

16:00～16:45 招待講演 1 自動車の自動運転  ～慶應大の研究の取り組みの紹介と実用化 

に向けた課題の考察～ 

慶應義塾大学大学院 政策・メディア研究科 大前 学 

16:45～17:30 招待講演 2 路車協調型安全運転支援システム開発の取組み 

住友電気工業株式会社 山田 雅也 

18:00～19:30 技術交流会（会場：紫苑館教職員食堂） 
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文部科学省 私立大学研究基盤形成支援事業
進化適応型自動車運転支援システム「ドライバ・イン・ザ・ループ」

平成 28年度 年間実施項目 

1. 第 8 回 部門研究会（ソフトウェア・エージェント）

日時： 2016 年 8 月 19 日 （金曜日） 13:00〜16:00 
場所： 名古屋大学 東山キャンパス IB 電子情報館北棟 8 階 IB-081 講義室 

13:00〜13:10 研究グループリーダ 挨拶 
研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan Tanev 

13:10〜13:40 基調講演 On Automated Acceleration, Deceleration, and Cruise Control of a 
Car, Simulated in Drive Simulator 

同志社大学モビリティ研究センター 研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan Tanev 

13:40〜14:00 研究事例 遺伝的プログラミングを用いた車線変更・ 
レーンキーピングアシストの開発

同志社大学大学院 理工学研究科 M1 八上 剛 

14:00〜14:20 研究事例 Detecting Steering Oscillation of a Vehicle via Spectrum 
Analysis 

同志社大学大学院 理工学研究科 D2 Dipak Sharma 

14:20〜15:10 基調講演 How Should We Formalize a Given Task?: An Overview of 
MCE/GPD and Pattern Recognition Research Issues 

同志社大学モビリティ研究センター 研究グループ 1 教授 片桐 滋 

15:20〜15:40 研究事例 時系列データ分類における大幾何マージン最小分類誤り学習法の

未知標本耐性評価

同志社大学大学院 理工学研究科 M1 松廣 達也 

15:40〜16:00 研究事例 カーネル最小分類誤り学習法とサポートベクターマシンの 
比較実験

同志社大学大学院 理工学研究科 M1 谷 陵真 
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2. 第 9 回 部門研究会（環境センシング・コントロール技術）

日時： 2016 年 8 月 26 日 （金曜日） 14:00～17:30 
場所： 同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK101 

14:00〜14:10 研究グループリーダ 挨拶 
研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 

14:10〜15:40 基調講演 航空機のナビゲーションと自動操縦システム 
東京航空計器株式会社 産業営業本部長 兼 新事業開発室長 塙 守智

15:50〜16:30 研究発表 マルチレイヤレーザスキャナに基づく移動物体追跡 
同志社大学 理工学部 橋本 雅文

16:30〜17:30 研究室見学 

3. 第 5 回 シンポジウム

日時： 2016 年 9 月 16 日 （金曜日） 13:00～17:00 
場所： 同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK102 

13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 
同志社大学モビリティ研究センター 佐藤 健哉

13:10〜13:50 研究成果グループ報告 

第 1 グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 
研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan TANEV 

第 2 グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 
研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 

第 3 グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 
研究グループ 3 リーダ 教授 廣安 知之 
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第 4 グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 
研究グループ 4 リーダ 教授 佐藤 健哉 

13:50〜15:10 口頭発表 4 件 

Generic Driver for Automated Acceleration, Deceleration, and Cruise Control 
of a Car, Simulated in Drive Simulator 

I.Tanev, S.Katagiri and M.Ohsaki 

マルチレイヤレーザスキャナを搭載する複数移動センサノードによる協調移動物

体追跡

同志社大学 村林 諒平, 金生 翔太, 田村 祐人, 橋本 雅文, 高橋 和彦 

次元縮約を伴うクラスタリングによる脳情報と唾液物質間の関連性把握法につい

て

同志社大学 谷岡 健資, 日和 悟, 廣安 知之, 宿久 洋 

携帯電話網と VANET を併用した効率的車両間情報伝送手法 
同志社大学 野村 晃啓, 佐藤 健哉 

15:20〜16:10 招待講演 求められる地図データ：カーナビから自動運転へ 
インクリメント P 株式会社 新規事業開発部 大石 淳也 

16:10〜17:00 招待講演 高齢化社会のための自動運転技術 
名古屋大学 未来社会創造機構 特任教授 二宮 芳樹

17:30〜19:00 懇親会（会場：紫苑館教職員食堂） 

4. 第 10 回部門研究会（ヒト生体情報多次元解析技術）

日時： 2016 年 11 月 29 日 （火曜日） 13:30～18:00 
場所： 同志社大学 京田辺校地 恵道館 KD202 
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13:30〜13:35 研究グループリーダ 挨拶 
研究グループ 3 リーダ 教授 廣安 知之 

13:35～14:35 SPM 解析の勘所 
ATR 脳情報通信総合研究所 河内山 隆紀 

14:35～15:35 脳機能のネットワーク解析基礎 
同志社大学 日和 悟

15:50～16:50 生体情報の多次元クラスタリング 
和歌山県立医科大学 谷岡 健資

16:50～17:50 進化計算による生体情報の最適特徴量抽出 
同志社大学 廣安 知之

5. 第 11 回 部門研究会（センサ情報通信プラットフォーム）

日時： 2016 年 12 月 12 日（月曜日）13:30 ～16:30 
場所：同志社大学 京田辺校地 情報メディア館 JM401 

13:30～13:40 研究グループリーダ挨拶 
研究グループ 4 リーダ 教授 佐藤 健哉 

13:40～14:50 基調講演 実車実験から見たつながる自動車のセキュリティ 
重要生活機器連携セキュリティ協議会 研究開発センターIoT脆弱性ユニット 1 チーフ 

広島市立大学大学院 情報科学研究科 准教授 井上 博之

15:00～15:30 研究発表 1 組込みシステム向けダイナミックファイアウォール 
同志社大学大学院 理工学研究科 情報工学専攻 M2 鬼木 明日香 

15:30～16:00 研究発表 2 周辺車両と基地局情報を利用した位置情報保証セキュリティの 
提案

同志社大学 理工学部 情報システムデザイン学科 B4 東 峻太朗 
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16:00～16:30 研究発表 3 車々間通信における効率的電子署名方式の検討 
同志社大学大学院 理工学研究科 情報工学専攻 M2 川上 智史 

6. 第 6 回 シンポジウム（成果報告会）

日時： 2017 年 3 月 28 日 （火曜日） 12:45〜18:00 
場所： 同志社大学 京田辺校地 恵道館 KD204（発表・講演），KD202（ポスター） 

12:45〜12:50 概要報告 
同志社大学モビリティ研究センター長 教授 佐藤 健哉

12:50〜14:10 研究成果グループ報告および口頭発表 

第 1 グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 
研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan TANEV 

第 2 グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 
研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 

第 3 グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 
研究グループ 3 リーダ 教授 廣安 知之 

第 4 グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 
研究グループ 3 リーダ 教授 佐藤 健哉 

14:10～14:50 ポスターセッション 

14:50～15:35 招待講演 1 V2X サービス実現に向けた世界動向と無線通信技術 
NTT ドコモ先端技術研究所 5G 推進室 主任研究員 工藤 理一 

15:35～16:20 招待講演 2 生体のしくみに学ぶものづくり 
‐生体メカニズムと自動車技術のマッチング‐

広島大学大学院 工学研究院 教授 辻 敏夫

16:30～18:00 パネルディスカッション 自動走行システムの社会普及のための環境整備 
モデレータ ITS Japan 常務理事 内村 孝彦 

9
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パネリスト：

須田 義大（東京大学 生産技術研究所 次世代モビリティ研究センター長 教授）

佐藤 健哉（同志社大学モビリティ研究センター長 理工研究科教授）

川本 哲郎（同志社大学犯罪学研究センター長 法学部教授）

三好 博昭（同志社大学技術・企画・国際競争力研究センター長 総合政策科学研究科教授）

18:15～19:30 技術交流会（会場：紫苑館教職員食堂） 
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文部科学省 私立大学研究基盤形成支援事業
進化適応型自動車運転支援システム「ドライバ・イン・ザ・ループ」

平成 29年度 年間実施項目 

1. 第 7 回 シンポジウム

日時： 2017 年 9 月 19 日 （火曜日） 13:00～17:00 
場所： 同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK102 

13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 
同志社大学モビリティ研究センター センター長／教授 佐藤 健哉

13:10〜13:50 研究成果グループ報告 
第 1 グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 

研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan TANEV 
第 2 グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 

研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 
第 3 グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 

研究グループ 3 リーダ 教授 廣安 知之 
第 4 グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 

研究グループ 3 リーダ 教授 佐藤 健哉 

13:50〜14:40 招待講演 1 地域ニーズを考慮した自動走行・次世代モビリティについて 
東北大学 未来科学技術共同研究センター 副センター長／教授 鈴木 高宏

14:40～14:50 休憩 

14:50～16:10 口頭発表 
A Class Boundary Selection Criterion for Classification 
David Ha, Juliette Maes, Yuya Tomotoshi, Charles Melle Hideyuki Watanabe, 

Shigeru Katagiri, Miho Ohsaki 

カルマンフィルタと NDT スキャンマッチングに基づく車載レーザスキャナ観測

点群の歪補正

乾 公昭, 所谷 康平, 橋本 雅文, 高橋 和彦 
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進化的フィルタ設計：EEG を用いた運動想起型 BCI における最適な電極配置と周

波数帯域の検討

日和 悟, 石原 知憲, 廣安 知之 
Web ベースダイナミックマップの実装と評価 

杉坂 竜亮, 青野 朝日, 綾木 良太, 佐藤 健哉 

16:10〜17:10 招待講演 2 愛知県における自動運転実証報告と今年度の取り組みについて 
アイサンテクノロジー(株) MMS 事業本部 3Dmap 事業部 部長代理 室山 晋也 

17:30〜19:00 懇親会（会場：紫苑館教職員食堂） 

2. 第 12 回 部門研究会（環境センシング・コントロール技術）

日時：2017 年 10 月 21 日 （土曜日） 13:00～16:25 
場所：同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK101 

13:00〜13:10 研究グループリーダ 挨拶 
同志社大学 モビリティ研究センター 研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 

13:10〜14:40 基調講演 NIRS を用いた脳活動計測による快・不快情動の識別 
日本大学 生産工学部 教授 綱島 均

14:40〜14:55 休憩 

14:55〜16:25 技術セミナー LiDAR による移動物体運動推定法 
同志社大学 理工学部 教授 橋本 雅文

3. 部門研究会（センサ情報通信プラットフォーム）
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日時： 2017 年 12 月 21 日 （木曜日） 14:00～17:00 
場所： 同志社大学 京田辺校地 情報メディア館 JM401 

14:00〜14:10 研究グループリーダ 挨拶 
同志社大学 モビリティ研究センター 研究グループ 4 リーダ 教授 佐藤 健哉 

14:10～15:10 基調講演 『千里眼』を実現するには？ 快適運転，安全運転支援，自動走行の 
ための車車間ネットワーク技術

静岡大学 学術院工学領域 数理システム工学系列 准教授 石原 進

15:10～15:20 休憩 

15:20～15:45 研究発表 1  ITS 車車間通信環境における電波伝搬特性に基づく 
 秘密鍵共有方式

同志社大学大学院 理工学研究科 電気工学専攻 杉本 智哉, 岩井 誠人, 笹岡 秀一 

15:45～16:10 研究発表 2  Iterative Collision Cancellation Based Slotted ALOHA for 
      Vehicular Communication Systems 

同志社大学大学院 理工学研究科 情報工学専攻

宋 光輝 (Guanghui SONG), 路 サン (Shan LU), 程 俊 (Jun CHENG) 

16:10～16:35 研究発表 3  スマートフォンを用いた自転車走行状態の可視化 
同志社大学大学院 理工学研究科 情報工学専攻

坂上 友都, 織邊 大輝, 高橋 良一, 加藤 一, 金田 重郎 

16:35～17:00 研究発表 4  協調型自動運転の交差点通過における安全と効率の 
シミュレーション評価

同志社大学 理工学部 情報システムデザイン学科 木村 健太, 東 峻太朗, 佐藤 健哉 

4. 第 14 回 部門研究会（ソフトウェア・エージェント）

日時： 2018 年 1 月 5 日 （金曜日） 13:00～13:10 
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場所： 名古屋大学 東山キャンパスキャンパス IB 電子情報館北棟 8 階 IB-081 講義室 
 
13:00〜13:10 研究グループリーダ 挨拶 

同志社大学モビリティ研究センター 研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan Tanev 
 
13:10〜14:00 基調講演 An Overview of the Research on Human Factors and  

Supporting Driving Aids at Doshisha University 
同志社大学モビリティ研究センター 研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan Tanev 

14:00〜14:20 研究事例 On Detection of Mistaken Pedal Pressing during Driving by  
Means of Driver's Emotion Analysis 

同志社大学大学院 理工学研究科 研究助手 Rahadian Yusuf 
 
14:20〜14:40 研究事例 Comparative Analysis of Supervised and Unsupervised  

Learning Approaches for Autosteering of the Car with Delayed Steering Response 
同志社大学大学院 理工学研究科 M2 Vsevolod Nikulin 

 
14:40～15:00 研究事例 On Automated Steering of Car in Slippery Road Conditions 

同志社大学大学院 理工学研究科 D1 Natalia Alekseeva 
 
15:00～15:15 休憩 
 
15:15～15：40 研究事例（全体討論） 

コーディネーター 名古屋大学大学院 情報科学研究科 教授 武田 一哉 
 
 
 
 
5.  第 8 回 シンポジウム（成果報告会） 
 
日時： 2018 年 3 月 13 日 （火曜日） 13:00〜17:30 
場所： 同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK101，MK102 
 
13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 

同志社大学モビリティ研究センター センター長／教授 佐藤 健哉 
 
13:10〜13:50 研究成果グループ報告 
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 第 1 グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 
研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan TANEV 

 第 2 グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 
研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 

 第 3 グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 
研究グループ 3 リーダ 教授 廣安 知之 

 第 4 グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 
研究グループ 3 リーダ 教授 佐藤 健哉 

 
13:50～14:10 口頭発表 第 1 グループ Emergency Braking Classification from the 

Evolved Features of the Dynamics of Accelerator Pedal 
Albert Podusenko, Vsevolod Nikulin, Ivan Tanev, and Katsunori Shimohara 

 
14:10～14:30 口頭発表 第 2 グループ マルチレイヤレーザスキャナによる 

サポートベクトルマシンに基づくビークルと人物認識 
林 振渝，橋本 雅文， 高橋 和彦 

 
14:30～14:50 口頭発表 第 3 グループ  運転動画視聴時の快・不快感情と眼球運動の検討 

  和田 寛，日和 悟，廣安 知之 
 
14:50～15:10 口頭発表 第 4 グループ A Method of Detecting Camouflage Data with 

Mutual Vehicle Position Monitoring 
        東 峻太朗，塚田 学，佐藤 健哉 
 
15:10～16:00 ポスターセッション 
 
16:00～16:45 招待講演 1 オフロードでの自律走行技術  

ヤマハ発動機 先進技術研究部知的システムグループ 平松裕二 
 
16:45～17:30 招待講演 2 交通事故低減のための人とくるまのコミュニケーション  

ATR 知能ロボティクス研究所環境知能研究室 内海章 
      
18:00～19:30 技術交流会（会場：紫苑館教職員食堂） 
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文部科学省 私立大学研究基盤形成支援事業
進化適応型自動車運転支援システム「ドライバ・イン・ザ・ループ」

平成 30年度 年間実施項目 

1. 第 9 回 シンポジウム

日時： 2018 年 9 月 28 日 （金曜日） 13:00～17:00 
場所： 同志社大学 京田辺校地 情報メディア館 4 階 JM401 

13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 
同志社大学モビリティ研究センター センター長／教授 佐藤 健哉

13:10〜13:50 研究成果グループ報告 
第 1 グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 

研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan TANEV 
第 2 グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 

研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 
第 3 グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 

研究グループ 3 リーダ 助教 日和 悟 
第 4 グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 

研究グループ 4 リーダ 教授 佐藤 健哉 

13:50〜15:10 口頭発表

第 1 グループ  

影響要因の従属関係の発見:グループラッソ正則化付きニューラルネット  ワーク回帰

による変数選択 

佐々木 捷人，岸本 真弥，大崎 美穂，片桐 滋 

第 2 グループ  

車載レーザスキャナによる環境地図生成と部分地図の統合 

森田 翔，松川 知憲，橋本 雅文，高橋 和彦 

第 3 グループ  

マインドフル・ドライビング： fNIRS を用いた自動車運転中の注意状態の分析 

藤原 侑亮，日和 悟，廣安 知之 
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第 4 グループ  

車両の位置･速度を考慮したネットワーク仮想化による無線 LAN の効率的接続方式 

岩月 海人，長谷 錦，佐藤 健哉 

15:10～15:20 休憩 

15:20〜16:10 招待講演 1 群馬大学の自動運転の取り組み 
群馬大学 次世代モビリティ社会実装研究センター副センター長 小木津 武樹

16:10～17:00 招待講演 2 コネクテッドカーにおける通信利用サービスと標準化 
沖コンサルティングソリューションズ／国際標準化機構 TC204 通信分科会長 星 佳典 

17:30〜19:00 懇親会（会場：紫苑館教職員食堂） 

2. 第 10 回 シンポジウム（成果報告会）

日時： 2019 年 3 月 12 日 （火曜日） 13:00〜17:30 
場所： 同志社大学 京田辺校地 夢告館 MK101，MK102 

13:00〜13:10 開会の挨拶 および 研究状況報告 
同志社大学モビリティ研究センター センター長／教授 佐藤 健哉

13:10〜14:50 研究成果グループ報告 
第 1 グループ（ソフトウェア・エージェント・アーキテクチャ） 

研究グループ 1 リーダ 教授 Ivan TANEV 
第 2 グループ（アクティブセーフティセンシング・コントロール） 

研究グループ 2 リーダ 教授 橋本 雅文 
第 3 グループ（ヒト生体情報多次元解析技術） 

研究グループ 3 リーダ 教授 廣安 知之 
第 4 グループ（センサ情報通信プラットフォーム） 

研究グループ 4 リーダ 教授 佐藤 健哉 

14:50～15:30 ポスターセッション 

824



15:30～16:30 招待講演 1 
自動運転時代におけるセキュリティの課題と現状

名古屋大学 組込みシステム研究センター 特任准教授 倉地 亮

16:30～17:30 招待講演 2 
モビリティ革命の先にあるゲームチェンジ

MaaS Tech Japan 代表取締役 日高 洋祐 

18:00～19:30 技術交流会（会場：紫苑館教職員食堂） 
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8. まとめ
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 近年，カメラやレーダなどのセンサを車両に搭載し安全運転支援システムが広く普及し始め，

加えて，より高度なセンサ技術を利用し高速で高精度な計算を行うことで，Google カーに代表

されるように，ドライバの操作が全く不要な無人でも走行できる自動運転の研究も活発に行わ

れ始めました．また，高齢化社会および地方の過疎化の状況がある現在においては，高齢者によ

る運転事故が増加傾向にある一方で，高齢者が活発に活動できるような安全・安心で，環境にも

優しく，快適に移動できる手段が求められるようになってきました． 

 同志社大学では，モビリティ研究センターを中心に，2014 年度（平成 26年度）から 5 年間の

予定で，私立大学戦略的研究基盤形成支援事業の支援を受け，高齢者を想定したドライバとなる

ヒト，走行中のクルマ，および，その周辺環境をリアルタイムにセンシングし，人工知能となる

コンピュータソフトウエアのエージェント技術においてヒトの動作を予測し周辺環境に適応し

た車両の運転支援技術を確立することで，これまでの自動運転に関する研究とは異なり，ヒトと

クルマの共存および周辺車両や環境との協調を行う進化適応型自動車運転システム「ドライバ・

イン・ザ・ループ」の研究を開始し，2019 年 3 月末をもって完了しました．． 

 本事業では，ドライバであるヒト生体情報の解析技術を駆使し，ヒトの運転特性を把握し，ソ

フトウェアエージェントとして遺伝的アルゴリズム・機械学習を利用して運転システムをソフ

トウェア的に進化させながら最適解に近づけ，周辺車両がセンシングした環境認識状況を相互

に交換しながら，ヒトと車両の挙動の将来の状態を予測することで，より安全に車両を制御する

アプローチを採りました． 

 2018 年度（平成 30 年度）の研究成果の１つとして，昨年度に引き続き今年度も総務省の情報

通信技術の研究開発「膨大な数の自律型モビリティシステムを支える多様な状況に応じた周波

数有効利用技術の研究開発」の研究開発課題のうちの「複数無線システムを用いた高度地図デー

タベースの更新・配信技術」に採択されたNTTドコモおよびパスコ，情報通信研究機構に協力

する形で，LTEおよびWiFiのネットワークを利用してダイナミックマップの静的，準静的，準

動的の情報を自動運転車両に配信し，その情報をもとに車両の経路変更を含む走行制御する実

証実験を，金沢大学，東京大学，名古屋大学と共同で行いました．本件は 2019 年 1 月に横須賀

リサーチパーク（YRP）で開催されたヨコスカ×スマートモビリティ・チャレンジにおいて実証

実験およびデモンストレーションを実施しました． 

名古屋大学と共同で設立したダイナミックマップ 2.0コンソーシアムでは，NTTデータMSE，

住友電気工業，パイオニア，パナソニック，富士通，ヤマハ発動機に参加頂き，クラウド，エッ

827



ジ，組込みをカバーするダイナミックマップのソフトウェアプラットフォームに関する研究開

発を引き続き行っています．戦略的イノベーション創造プログラム（SIP）自動走行の大規模実

証実験に参画しお台場で合流調停の実証実験を行うとともに，こちらも横須賀リサーチパーク

でエッジを利用した実証実験を実施しヨコスカ×スマートモビリティ・チャレンジにおいて発

表しました． 

 振り返ってみますと，2014 年度以降，2 回のシンポジウムを開催し，多くの方々にご講演頂

くとともに，我々の研究成果を発表し，活発なディスカッションを行ってきました．ご講演を頂

きました次の方々には特にお礼申し上げます． 

 IT を活用した安全運転支援への適用研究 広瀬範人様（株式会社ゼンリンデータコム・
部長） 

 トヨタの予防安全と自動運転技術への取り組み 遠藤徳和様（トヨタ自動車株式会社 
東富士研究所） 

 Matrix Visualization -Approaching Statistics and Statistical Approach- Chun-houh Chen
先生（Institute of Statistical Science, Academia Sinica, Taipei, Taiwan） 

 安全運転支援のためのストリーム型センサデータ分散処理機構 山口晃広様（株式会社
東芝 IoT テクノロジーセンター） 

 自動運転・運転支援における産総研等の研究紹介と開発動向，今後の展開 加藤晋様（産
業技術総合研究所 知能システム研究部） 

 自動車の自動運転 ～慶應大の研究の取り組みの紹介と実用化に向けた課題の考察～ 
大前学先生（慶應義塾大学大学院） 

 路車協調型安全運転支援システム開発の取組み 山田雅也様（住友電気工業株式会社） 
 求められる地図データ：カーナビから自動運転へ 大石淳也様（インクリメント P 株式
会社新規事業開発部） 

 高齢化社会のための自動運転技術 二宮芳樹先生（名古屋大学未来社会創造機構） 
 V2Xサービス実現に向けた世界動向と無線通信技術 工藤理一様（NTT ドコモ 先進技
術研究所 5G 推進室） 

 生体のしくみに学ぶものづくり －生体メカニズムと自動車技術のマッチング－ 辻敏
夫先生（広島大学大学院工学研究院） 

 地域ニーズを考慮した自動走行・次世代モビリティについて 鈴木高宏先生（東北大学 
未来科学技術共同研究センター） 

 愛知県における自動運転実証報告と今年度の取り組みについて 室山晋也様（アイサン
テクノロジー株式会社 MMS 事業本部） 

 オフロードでの自律走行技術 平松裕二様（ヤマハ発動機先進技術研究部知的システム
グループ） 
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 交通事故低減のための人とくるまのコミュニケーション 内海章様（ATR 知能ロボテ
ィクス研究所環境知能研究室） 

 群馬大学の自動運転の取り組み 小木津武樹先生（群馬大学 次世代モビリティ社会実
装研究センター） 

 コネクテッドカーにおける通信利用サービスと標準化 星佳典様（沖コンサルティング
ソリューションズ/国際標準化機構 TC204 通信分科） 

 自動運転時代におけるセキュリティの課題と現状 倉地亮先生（名古屋大学 組込みシ
ステム研究センター） 

 モビリティ革命の先にあるゲームチェンジ 日高洋祐様（ MaaS Tech Japan） 
また，毎年，各グループごとに部門研究会を開催し，それぞれの専門分野に関しての活発な議

論を行いました．こちらでも，次の講師の方々に参加頂き，ご指導をお願いしました． 

 自動走行を支援する協調型 ITS2020 塚田学先生（東京大学大学院 情報理工学研究科） 
 インテリジェントビークルのためのビジョンベースト環境センシング 松井俊先生（岡

山県立大学 情報工学部） 
 運転知能のためのデータセントリックなアプローチ 武田一哉先生（名古屋大学大学院 

情報科学研究科） 
 安全運転支援・自動運転のための交通社会ダイナミックマップの構築 渡辺陽介先生

（名古屋大学 未来社会創造機構） 
 自動車の自動運転技術の動向と開発実例 菅沼直樹先生（金沢大学 新学術創成研究機

構） 
 ウエアラブル NIRS 使用時の脳活動の識別について 綱島均先生（日本大学 生産工学

部） 
 航空機のナビゲーションと自動操縦システム 塙守智様（東京航空計器株式会社 産機

営業本部） 
 SPM 解析の勘所 河内山隆紀様 (ATR 脳情報通信総合研究所) 
 生体情報の多次元クラスタリング 谷岡健資先生（和歌山県立医科大学） 
 実車実験から見たつながる自動車のセキュリティ 井上博之先生（広島市立大学大学院 

情報科学研究科） 
 NIRS を用いた脳活動計測による快・不快情動の識別 綱島均先生（日本大学 生産工学

部） 
 『千里眼』を実現するには？ 快適運転，安全運転支援，自動走行のための車車間ネッ

トワーク技術 石原進先生（静岡大学 学術院工学領域） 
本プロジェクトの評価委員として，東京大学 次世代モビリティ研究センター長・生産技術研

究所教授の須田義大先生，日本大学 生産工学部 教授の景山一郎先生には，毎年の成果報告会に

参加頂き，進捗状況の確認とそれ以降のご指導を頂きました． 
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 このようにこれまで多くの方々のご支援，ご指導を頂き，この場を借りてお礼申し上げます．

これからもヒトをセンシングしサポートするエージェント技術の確立で，移動を補助する自動

車のみならず，将来の介護ロボットなど生活全般を補助するために人間との共存を前提とした

ロボティクスにおける技術分野の発展にも寄与していきたいと考えています． 
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